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Entfernungen zu den Partnern in km – Luftlinie

Angefangen von maßgeschneiderten Antriebslösungen 
im Kleinserienbereich bis hin zu komplexen Projekten 
mit großer Stückzahl – unser KOCO MOTION Team steht 
unseren Kunden mit Rat und Tat zur Seite. 

Wir stimmen mit unseren Kunden gemeinsam Anforderungen 
�¸�k���W�¯�™� �â�I�
�\�ò�°�I�v�k� �k�W�ò���W�¸�k���W�¤�°� �`�`� �k�W��� �œ� �k�W�0�I�k�C�ò�`�°�¸�k�;�W���¸�œ���C�W
engmaschige Prüfungen sicher. Termingerechte Lieferung 
und geprüfte Qualität sind dabei immer unser Anspruch und 
�i�I�°�W��� �k�W�ë� �œ�°�I�
�â�I� �œ�¸�k�;� �k�W�k�ò���C�W�'�V�v�W�0�v�W�V�¯�•�W���������W�¸�k���W�'�V�v�W�0�v�W
�V�¯�•�W�����������W�ò�¸���C�W��� �`� �;�°�]�W

Unsere Mitarbeiter sind unser größtes Gut. Ihre Motivation 
beruht nicht nur auf guten Beziehungen untereinander und 
zu KOCO MOTION, sondern liegt auch in der Möglichkeit 
sich mit ihren Fähigkeiten voll einzubringen und unsere 
Firmenziele auf individuelle Weise zu erreichen. 

Wir sehen uns als Teil der Umwelt und gehen daher 
schonend mit den uns gegebenen knappen natürlichen 
�§� �¤�¤�v�¸�œ��� �k�W �¸�i�]�W �'�ò��� �I�W �¤�¸���C� �k�W �Ñ�I�œ�W �ò�\�°�I�Ð�W �Ú� �;� �W �¸�k�¤� �œ�W
Handeln und Verhalten umweltfreundlich zu halten und zu 
verbessern.

 

Wir sind erst zufrieden, wenn die optimale Lösung für unsere Kunden gefunden ist. 

Als Systemhaus bieten wir unseren Kunden immer die beste Antrieblösung und können dabei auf ein weltweites 
�v� �°�â�Ñ� �œ�\�W�ò�k�W�t�v�°�v�œ�m�W�¸�k���W�¯�°� �¸� �œ�¸�k�;�¤�°� ���C�k�v�`�v�;�I� �k�W�â�¸�œ�¾���\�;�œ� �I�:� �k�]�W�Q�v���C�W�™�œ�v�:� �¤�¤�I�v�k� �`�`�W�¸�k���W�¾��� �œ�ò�¸�¤�W��� �Ö�I��� �`�W�œ� �ò�`�I�¤�I� �œ� �k�W�Ñ�I�œ�W�I�k�W
�™�ò�œ�°�k� �œ�¤���C�ò�:�°�`�I���C� �œ�W�ë�¸�¤�ò�i�i� �k�ò�œ��� �I�°�W�i�I�°�W�¸�k�¤� �œ� �k�W�h�¸�k��� �k�W��� �œ� �k�W�¤�œ�v�Y� �\�°� �]�W�'�ò��� �I�W�I�¤�°�W�¸�k�¤� �œ�W���k�¤�™�œ�¸���C�W�I�i�i� �œ�W�C�€���C�¤�°� �W�¦�¸�ò�`�I�°���°�W
im avisierten Kostenrahmen. 

�Ú�I�œ�W�;�œ� �I�:� �k�W���ò��� �I�W�ò�¸�:�W�Y�ò�C�œ� �`�ò�k�;� �W�0�œ�:�ò�C�œ�¸�k�;�W�I�k�W��� �œ�W�0�k�°�Ñ�I���\�`�¸�k�;�W�¸�k���W�I� �œ�°�I�;�¸�k�;�W�Ð�v�k�W�0�`� �\�°�œ�v�i�v�°�v�œ� �k�W�â�¸�œ�¾���\�W�¸�k���W�;� �C� �k�W�I�k�W��� �œ�W
Projektberatung individuell auf die Wünsche und Vorstellungen unserer Kunden ein. Im Mittelpunkt steht für uns steht die 
persönliche Beziehung zu Kunden, Mitarbeitern und Lieferanten. Wir verstehen die Bedürfnisse unserer Kunden genau, 
erreichen damit eine hohe Kundenzufriedenheit und sind für unsere Kunden der Partner in Sachen Antriebe.

�Ç��� �œ�ò�`�`�W���v�œ�°�^�W�Ñ�v�W� �I�k� �W��� �Ñ� �;�¸�k�;�W�I�k�I�°�I�I� �œ�°�W�Ñ� �œ��� �k�W�¤�v�`�`�^�W�\�€�k�k� �k�W�0�`� �\�°�œ�v�i�v�°�v�œ� �k�W���I� �¤� �W� �œ�â� �¸�;� �k�]�W�Â�k���W�i� �I�¤�°�W�I�¤�°�W��� �œ�W�Â�œ�¤�™�œ�¸�k�;�W
� �I�k� �œ�W�Y� �;�`�I���C� �W��� �Ñ� �;�¸�k�;�W���I� �W�§�v�°�ò�°�I�v�k�¤��� �Ñ� �;�¸�k�;�W� �I�k� �¤�W�0�`� �\�°�œ�v�i�v�°�v�œ�¤�]�W�'�ò�C� �œ�W�
�k��� �°�W�i�ò�k�W�h�•� �•�W�t�•�»�V�•�v�W���k�°�œ�I� ��� �W�I�k�W�Ð�I� �`� �k�W
verschiedenen Anwendungen und Branchen.

AUTOMOTIVE

REGENERATIVE 

ENERGIEN

MEDIZINTECHNIKINDUSTRIE- 

AUTOMATION

SMART HOMEMASCHINENBAU

AGRARTECHNIKAKKUTOOLS LUFTFAHRTSCHLIESS- 

TECHNIK

Wir sind KOCO MOTION

Unsere Stärke liegt auch in den langjährigen Partnerschaften mit unseren Lieferanten. Wir sind global vernetzt, setzen auf 
� �I�k� �W�;�¸�°�W�ò���;� �¤�°�I�i�i�°� �W�j�v�;�I�¤�°�I�\�\� �°�°� �W�¸�k���W�\�€�k�k� �k�W�¤�v�W� �:�
�â�I� �k�°� �W�����`���¸�:� �W�¤�I���C� �œ�¤�°� �`�`� �k�]�WUnser großzügigen Lagerkapazitäten 
minimieren Transportzeiten und gewährleisten sichere und rechtzeitige Lieferungen an unsere Kunden.

HOHE KUNDENZUFRIEDENHEIT  
IST UNSER ANTRIEB

PERSÖNLICH. UMWELTBEWUSST. 
UND MIT DRIVE. 

WELTWEIT VERNETZT. 

WIR BEWEGEN BRANCHEN.
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KannMOTION

Mehr Infos zu KannMOTION.

�t���¯�¯�J�0�¯� �Q�v�0�V�'�0�§�»�0�^�W�V�v�'�V�Ù�V�'�Â�0�j�j�0�W���v�»�§�V�0���0�]�W
���„ Industrieautomation

���„ Medizintechnik

���„ Ventile

���„ Analytik

���„ �'� �m�t�v�°�v�œ� �k

���„ Schrittmotoren

���„ Linearaktuatoren

Größe 
(Nema)

Spannung max. (V) Strom max. (A) Controller Abmessungen (mm) Integriert / Extern Schnittstelle

�����W�m�W���� ���� 2,8 �h���� 28 x 28 integriert RS232

�����W�m�W���� �����W�m�W���� ���^�� �h���� �����W�Ö�W����integriert
�§�¯�������`�W�§�¯�������`�W

CANopen

�����W�m�W����

���� ���^�� K23 �����W�Ö�W���� integriert �§�¯�������`�W� ���v�v�™� �k

���� 2,8 �h���� stand alone extern RS232

���� ���^�� �h���� stand alone extern RS232

KannMOTION PLATTFORM

KannMOTION MANAGER

Nach dem Baukastenprinzip wird jeder Antrieb perfekt auf die jeweilige Kundenanforderung ausgerichtet. Funktionen, 
Anzeige- oder Steuerelemente sowie zusätzliche Peripherigeräte werden einfach hinzugefügt - ganz wie die Anwendung 
es erfordert. 

�'�I� �¤� �i�W�t� �C�œ�Ñ� �œ�°�W�¤�°� �C�°�W�;�`� �I���C�â� �I�°�I�;�W� �I�k� �W�h�v�¤�°� �k�œ� ���¸�\�°�I�v�k�W�;� �;� �k�¾��� �œ�^�W��� �k�k�W�I�k�°� �;�œ�I� �œ�°�W�Ñ�I�œ���W�k�¸�œ�W���ò�¤�^�W�Ñ�ò�¤�W���I� �W�h�¸�k��� �k�ò�™�™�`�I�\�ò�°�I�v�k�W
�ò�¸���C�W�°�ò�°�¤�����C�`�I���C�W���œ�ò�¸���C�°�]�W�'� �¤�W�Ú� �I�°� �œ� �k�W�Ñ�I�œ���W���I� �W�I� �C�`� �œ�m�W�¸�k���W�§� �™�ò�œ�ò�°�¸�œ�ò�k�:���`�`�I�;�\� �I�°�W�i�I�k�I�i�I� �œ�°�W�¸�k���W� �I�k�W�¤�°�€�œ�¸�k�;�¤�:�œ� �I� �œ�W��� �°�œ�I� ���W
�¤�v�W�;�¸�°�W�Ñ�I� �W�;� �¤�I���C� �œ�°�]�W�'�ò�¤�W�¤�™�ò�œ�°�W�i�I�°�°� �`�m�W�¸�k���W�`�ò�k�;�:�œ�I�¤�°�I�;�W�J� �`���^�W�¤�`�ò�°�â�W�¸�k���W�ë� �I�°�]

 Programmieren ist mit dem KannMOTION Manager kinderleicht. Befehle können 
� �I�k�:�ò���C�W �™� �œ�W �'�œ�ò�;�•�k�•�'�œ�v�™�W �I�i�W �0���I�°�v�œ�W � �I�k�;� �:�¾�;�°�W �Ñ� �œ��� �k�]�W �v�ò���C��� �i�W � �I�k�W ��� �:� �C�`�W
�ò�¸�¤�;� �Ñ���C�`�°�W�¸�k���W���I� �W�»�ò�¤�°� �W�I���W�;� ���œ�¾���\�°�W�Ñ�¸�œ��� �^�W�Ñ�I�œ���W� �I�k� �W��� �°�ò�I�`�`�I� �œ�°� �œ�W��� �¤���C�œ� �I���¸�k�;�W
des Befehls angezeigt.

�¯� �`���¤�°�W�0�I�k�¤�°� �I�;� �œ�W�v�C�k� �W�¤�œ�v�;�œ�ò�i�i�I� �œ�\� �k�k�°�k�I�¤�¤� �W�¸�k���W�v�C�k� �W�°� �¸� �œ� �W�¯���C�¸�`�¸�k�;�W�\�€�k�k� �k�W
so schnell und einfach einzelne Sequenzen und Ablaufprogramme erstellen. 

Für Fortgeschrittene bietet der KannMOTION Manager zudem die Möglichkeit 
den Motor in der Sprache C zu programmieren. 

Mit dem Cockpit des KannMOTION Managers können einfache Steuerungsbefehle 
schnell ausgeführt werden. 

���„ Galvanische Trennung

���„ Getriebe

���„ Hohlwelle

���„ Linearantrieb

���„ �¯���C�¸�°�â�W���I�¤�W�V�¤�W����

���„ Bremswiderstand

���„ Agrartechnik

���„ Unterhaltungs- und 
Haushaltselektronik

���„ Gastro und Vending

OPTIONEN

���„ Mehr-Achssysteme

���„ Multislave

���„ Schnittstellen zu 

TECHNOLOGIEN

ANWENDUNGEN

VORTEILE

���„ �h�¸�k��� �k�¤�™� �â�I�
�¤���C�W�ò�k�;� �™�ò�¤�¤�°� �^�W 
individuelle Antriebslösung

���„ Platz-, zeit- und kostensparend

���„ Integrierte oder externe Lösung

���„ �0�I�k�:�ò���C�W�¸�k���W�¤���C�k� �`�`�W�™�œ�v�;�œ�ò�i�i�I� �œ���ò�œ

���„ Closed-Loop

���„ Absolutencoder single-turn



www.kocomotion.deMehr Infos zu Linearaktuatoren.

�J�§�•�¯�¯�0�W�h�§���I�»�0�]�W�Q�•�Q�0�W�¤�•�¯�V�»�V�•�v�V�0�§�J�0�v���Â�V�J�h�0�V�»�]�W�j���v�J�0�W�j�0���0�v�¯�'���Â�0�§�]

Linearaktuatoren

���„ Wicklung

���„ �'�œ� �C�i�v�i� �k�°

���„ Produktkennzeichnung

���„ Umweltumgebungen

���„ Isolationsklassen

���„ Motorhalter 

���„ Spritzgussteile

���„ Gehäuse

���„ �0�k���v��� �œ

���„ Bremse

���„ Permanentmagnet

���„ Hybridschrittmotor

Größe 
(Nema)

Flanschmaß 
(mm)

Ausführung  
Trapezspindel

Spindel-  
steigung (mm/U)

Max. Vorschubkraft 
(N)  

rec. load limit

Ausführung  
Kugel-  

umlaufspindel

Spindel-  
steigung (mm/U)

Max. Vorschubkraft 
(N)  

rec. load limit

6 �����W�Ö�W�����W �u�0�v�^�W�u�v�v�^�W�u�h�v ���^�������W�m�W�� ���� �u�0�v ���W�m�W�� ����

8 �����W�Ö�W���� �u�0�v�^�W�u�v�v�^�W�u�h�v ���^�������W�m�W�� ������ �u�0�v ���W�m�W�� ����

���� 28 x 28 �u�0�v�^�W�u�v�v�^�W�u� �v�^�W�u�h�v ���^���������W�m�W�����^���� ������ �u�0�v ���W�m�W���� ������

���� �����W�Ö�W���� �u�0�v�^�W�u�v�v�^�W�u� �v�^�W�u�h�v ���^�������W�m�W�����^�� ������ �u�0�v ���W�m�W���� ������

���� �����W�Ö�W���� �u�0�v�^�W�u�v�v�^�W�u� �v�^�W�u�h�v ���^�������W�m�W�����^�� ������ �u�0�v ���W�m�W���� ������

23 �����W�Ö�W���� �u�0�v�^�W�u�v�v�^�W�u� �v�^�W�u�h�v ���^�������W�m�W�����^�� ������ �u�0�v ���W�m�W���� ������

���� 86 x 86 �u�0�v�^�W�u�v�v ���^�����W�m�W�����^�� �������� optional

ANWENDUNGEN

VORTEILE

MOTORAUSFÜHRUNGEN

�j�I�k� �ò�œ�ò�\�°�¸�ò�°�v�œ� �k�W�Ñ� �œ��� �k�W�¸�]�ò�]�W�â�¸�i�X�W�Q� ��� �k�^�X�¯� �k�\� �k�^�X�¤�v�¤�I�°�I�v�k�I� �œ� �k�W�¤�v�Ñ�I� �W�â�¸�i�W�‹�:�:�k� �k�X�¸�k���X�¯���C�`�I� �¯� �k�X�Ð�v�k�W�Ù� �k�°�I�`� �k�W� �I�k�;� �¤� �°�â�°�]�W 
�V�i�W�J�œ�¸�k��� �W�¾��� �œ�ò�`�`�^�W�Ñ�v�W� �I�k� �W�`�I�k� �ò�œ� �W��� �Ñ� �;�¸�k�;�W��� �k�€�°�I�;�°�X�Ñ�I�œ���W�m�W�I�k�W�t�ò�¤���C�I�k� �k�^�W�J� �œ���°� �k�W�¸�k���W���¸�°�v�i�ò�°�I�¤�I� �œ�¸�k�;�]�W

�V�i�W�»�œ� �k���W�`�I� �;� �k�W�\�`� �I�k� �X�j�I�k� �ò�œ�ò���C�¤� �k�W�ò�`�¤�W�0�œ�¤�ò�°�â�W�:�¾�œ�W�™�k� �¸�i�ò�°�I�¤���C� �W�ë�×�`�I�k��� �œ�]

���„ Analyzer

���„ Roboter

���„  Große Kräfte, hohe Belastbarkeit 

���„ Lange Lebensdauer

���„ Hohe Positioniergenauigkeit

���„ �0�I�k�:�ò���C� �W���k�¤�°� �¸� �œ�¸�k�;

���„  Geringe Geräuschentwicklung

���„ �h�v�i�™�ò�\�°�^�W� �:�
�â�I� �k�°�W�¸�k���W�â�¸�Ð� �œ�`���¤�¤�I�;

���„ �I�`� �Ö�I��� �`�W�ò�k�™�ò�¤�¤���ò�œ�W�:�¾�œ�W� �I�k� �W�Ù�I� �`�â�ò�C�`�W�Ð�v�k�W�0�I�k�¤�ò�°�â�;� ���I� �°� �k�W 
z.B. mit Mutter-Spindel-Kombinationen:

���„ �h�v�¤�°� �k� �:�
�â�I� �k�°� �W�j�€�¤�¸�k�;� �k�W�i�I�°�W�¯�™�œ�I�°�â�;�¸�¤�¤�i�¸�°�°� �œ�k�W 
für Trapezspindeln

���„ Version mit Kugelumlaufspindel möglich

External (E)
�W�W�W�'�I� �W� �Ö�°� �œ�k� �W�t�¸�°�°� �œ�W�ò�¸�:�W��� �œ�W�¯�™�I�k��� �`�X� �œ�â� �¸�;�°�W���I� �W
�j�I�k� �ò�œ��� �Ñ� �;�¸�k�;�]�W�'�I� �X�t�¸�°�°� �œ�W�i�¸�¤�¤�W�;� �;� �k�W�'�œ� �C�¸�k�;�W
�;� �¤�I���C� �œ�°�X�¤� �I�k�]

Non-Captive (N)
�'�I� �W�¯�™�I�k��� �`�W�Ñ�I�œ���W���¸�œ���C�W��� �k�W�t�v�°�v�œ�X���¸�œ���C�;� �¤���C�v��� �k�]�W 
�'�I� �W�¯�™�I�k��� �`�i�¸�°�°� �œ�X��� �
�k��� �°�W�¤�I���C�W�I�i�W�t�v�°�v�œ�]

Captive (C)
�W�W�W�W�W�W�0�`� �\�°�œ�I�¤���C� �œ�W�ë�×�`�I�k��� �œ�`�W���I� �W�`�I�k� �ò�œ� �X��� �Ñ� �;�¸�k�;�X�Ñ�I�œ���X���¸�œ���C�W
���I� �W��� �œ� �I�°�¤�X�I�k�°� �œ�k�W�;� �;� �k�W�'�œ� �C�¸�k�;�W�;� �¤�I���C� �œ�°� �X�¯���C�¸���¤�°�ò�k�;� �W
erreicht.

Captive (K)
�'�I� �W�`�I�k� �ò�œ� �W��� �Ñ� �;�¸�k�;�X�Ñ�I�œ���X���¸�œ���C�W���I� �X��� �œ� �I�°�¤�W�I�k�°� �œ�k�W�;� �;� �k�W
�'�œ� �C�¸�k�;�X�;� �¤�I���C� �œ�°� �W�¯���C�¸���¤�°�ò�k�;� �W� �œ�œ� �I���C�°�]

���„ Kabel

���„ Stecker

���„ Temperatursensoren

���„ Geometrie der Spindel

���„ Integrierte Steuerung

���„ Anti-Backlash-Nut

���„ Verpackungsmaschinen

���„ �'�v�¤�I� �œ�¤�×�¤�°� �i� 
���„ Formatversteller

���„ Lasersysteme

MA�çGESCHNEIDERTE ANPASSUNGEN

���„ Schrittwinkel

���„ Lebensdauer

���„ Mechanische Schnittstellen

���„ Teilemotor

KUNDENSPEZIFISCHE ANBAUTEILE

���„ Magnete

���„ Steuerung

���„ Führung

���„ Linearschienen

WEITERE OPTIONEN

MOTORTECHNOLOGIEN

���„ Abfüllanlagen

���„ Medizintechnik



www.kocomotion.deMehr Infos zu Schrittmotoren.

�¤�§���ë�V�¯�0�W�¤�•�¯�V�»�V�•�v�V�0�§�Â�v�J�]�W�J�§�•�¯�¯�0�W�h�§���I�»�0�]�W�0�V�v�I��� �Q�0�W���v�¯�»�0�Â�0�§�Â�v�J�]

Schrittmotoren

���„ Permanentmagnet

���„  Hybridschrittmotor

Größe (Nema) Größe Haltemoment Vollschrittwinkel Phasenströme bipolar

6 �����W�Ö�W�����W ���I�¤�W���ò�]�W�����W�i�v�i ���^�� ���I�¤�W�â�¸�W���^���W��

8 �����W�Ö�W���� ���I�¤�W���ò�]�W�����W�i�v�i ���^�� ���I�¤�W�â�¸�W���^���W��

���� 28 x 28 ���I�¤�W���ò�]�W�������W�i�v�i ���^�� ���I�¤�W�â�¸�W���W��

���� �����W�Ö�W���� ���I�¤�W���ò�]�W�������W�i�v�i ���^���`�W���^�� ���I�¤�W�â�¸�W���^���W��

���� �����W�Ö�W���� ���I�¤�W���ò�]�W�������W�i�v�i ���^���`�W���^���`�W���^�� ���I�¤�W�â�¸�W���^���W��

23 �����W�Ö�W���� bis ca. 2 Nm ���^���`�W���^���`�W���^�� bis zu 3 A

���� �����W�Ö�W���� ���I�¤�W���ò�]�W���^���W�v�i ���^���`�W���^���`�W���^�� bis zu 6 A

���� 86 x 86 ���I�¤�W���ò�]�W�����W�v�i ���^�����`�W���^���`�W���^���`�W���^�� bis zu 8 A

���� �������W�Ö�W������ ���I�¤�W���ò�]�W�����W�v�i ���^�� bis zu 6 A

ANWENDUNGEN

VORTEILE

MOTORAUSFÜHRUNGEN

Schrittmotoren sind unverzichtbar für moderne Technologien. Ihre einzigartige Fähigkeit, sich in festen Schritten zu drehen, 
� �œ�i�€�;�`�I���C�°�W��� �k�W�0�I�k�¤�ò�°�â�W�I�k�W� �I�k� �œ�W�Ù�I� �`�â�ò�C�`�W�Ð�v�k�W���k�Ñ� �k���¸�k�;� �k�]�W�¯���C�œ�I�°�°�i�v�°�v�œ� �k�W�C�ò��� �k�W� �I�k�W�Ð� �œ�;�`� �I���C�¤�Ñ� �I�¤� �W�C�v�C� �¤�W�'�œ� �C�i�v�i� �k�°�W
�ò�`�¤�W�'�I�œ� �\�°�ò�k�°�œ�I� ���W�¸�k���W�\�€�k�k� �k�W� �I�k�:�ò���C�W�ò�k�;� �¤�°� �¸� �œ�°�W�Ñ� �œ��� �k�]�W�'�I� �¤� �W�™�œ���â�I�¤� �W�¯�°� �¸� �œ�¸�k�;�W�\�v�i���I�k�I� �œ�°�W�i�I�°�W�I�C�œ� �œ�W�ë�¸�Ð� �œ�`���¤�¤�I�;�\� �I�°�W�¸�k���W
�0�:�
�â�I� �k�â�^�W�i�ò���C�°�W�¤�I� �W�â�¸�œ�W� �œ�¤�°� �k�W�Ú�ò�C�`�W�I�k�W�Ð�I� �`� �k�W�Q�I�;�C�m�»� ���C�m���k�Ñ� �k���¸�k�;� �k�]�W

���„  Medizintechnik

���„  Labor- und 
Analysetechnik

���„ Große Kräfte

���„ �Q�v�C� �¤�W���k�`�ò�¸�:�i�v�i� �k�°�W�ò�`�¤�W�'�I�œ� �\�°�ò�k�°�œ�I� ��

���„ Präzise Positionierung und  
Wiederholbarkeit der Bewegung

���„  Hohes Haltemoment

���„ �0�I�k�:�ò���C� �W���k�¤�°� �¸� �œ�¸�k�;

���„ Kompakte, robuste Bauweise

���„ Lange Lebensdauer

���„ Flexibel anpassbar

���„ �0�I�k�â� �`�m�W�v��� �œ�W�'�v�™�™� �`�m�¯���C�ò�:�°�W

���„ �t�v�°�v�œ�`���k�;� �W���m���W�v��� �œ�W���W�¯�°�ò���\

���„ �¯���C�¸�°�â�\�`�ò�¤�¤� �W�V�¤�W�����W�m�W�V�¤�W����

���„ Mit Stecker oder Kabelabgang

���„ ���I�¤�W�����W�v�i

���„ Kabel

���„ Stecker

���„ Temperatursensoren

���„ �'�I�;�I�°�ò�`� �W�Q�ò�`�`�m�¯� �k�¤�v�œ� �k�W�W�W�W�W

���„ Feinmechanik

���„ Robotik

MOTORTECHNOLOGIEN

HALTEMOMENT

MA�çGESCHNEIDERTE ANPASSUNGEN

KUNDENSPEZIFISCHE ANBAUTEILEWEITERE OPTIONEN

���„ Zahnrad 

���„ Getriebe

���„ �0�k���v��� �œ

���„ Bremse

���„ Wicklung

���„ �'�œ� �C�i�v�i� �k�°

���„ Produktkennzeichnung

���„ Umweltumgebungen

���„ Isolationsklassen

���„ Schrittwinkel

���„ Lebensdauer

���„ Mechanische Schnittstellen

���„ Teilemotor

���„ Geometrie der Motorwelle

���„ Integrierte Steuerung

���„ Hohlwelle

���„ Schneckenrad

���„ Magnete

���„ Steuerung

���„ �'�œ�¸���\�°� ���C�k�I�\�W

���„ Optik



www.kocomotion.de�t� �C�œ�W�V�k�:�v�¤�W�â�¸�W�'� �m�t�v�°�v�œ� �k�]

DC-Motoren
�0�V�v�I��� �Q�]�W�I�j�0�ß�V���0�j�]�W�h�•�¯�»�0�v�J�Ç�v�¯�»�V�J�]

���„ Wicklung

���„ �'�œ� �C�â�ò�C�`

���„ �'�œ� �C�i�v�i� �k�°

���„ Produktkennzeichnung

���„ Motorhalter

���„ Spritzgussteile

���„ Gehäuse

���„ Spindel

���„ Zahnrad

Produktklasse Durchmesser (mm) Nennspannung (V) Nennumdrehzahl (U/min) Nennmoment (mNm)

Präzisionsglockenläufer �����W�m�W�����W ���^���W�m�W���� ���ò�]�W���������W�m�W���������� ���^�����W�m�W������

Glockenläufer �����W�m�W���� ���^���W�m�W���� ���ò�]�W���������W�m�W���������� ���^�����W�m�W���^��

�0�I�¤� �k�ò�k�\� �œ �����W�m�W���� ���^���W�m�W���� ���ò�]�W���������W�m�W���������� ���^�����W�m�W���^����

Flachläufer �����W�m�W���� ���^�� ���ò�]�W���������W�m�W���������� ���^�����W�m�W���^��

Penta �����W�m�W������ �����W�m�W���� ���ò�]�W���������W�m�W�������� �������W�m�W������

ANWENDUNGEN

VORTEILE

MOTORAUSFÜHRUNGEN

Bürstenbehaftete Gleichstrommotoren sind aufgrund ihres 
� �I�k�:�ò���C� �k�W���¸�:���ò�¸�¤�W�¸�k�I�Ð� �œ�¤� �`�`�W� �I�k�¤� �°�â���ò�œ�]�W�'�ò�C� �œ�W�;�I���°�W� �¤�W�\�ò�¸�i�W
���k�Ñ� �k���¸�k�;� �k�^�W�I�k�W��� �k� �k�W�'� �m�t�v�°�v�œ� �k�W�\� �I�k� �W�§�v�`�`� �W�¤�™�I� �`� �k�]

���„ Pumpen

���„ Schließsysteme

���„ �0�`� �\�°�œ�I�¤���C� �W�ë�×�`�I�k��� �œ

���„ Modellbau

���„ Ventilsteller

���„ �0�Ö�ò�\�°� �W���k�™�ò�¤�¤�¸�k�;�W�ò�k�W��� �k�W�œ�I���C�°�I�;� �k�W���œ��� �I�°�¤�™�¸�k�\�°

���„  Kostengünstiger Aufbau 

���„ Hoher Wirkungsgrad und Leistungsdichte 

���„ Ideal für den Batteriebetrieb 

���„ �0�I�k�:�ò���C� �W���k�¤�°� �¸� �œ�¸�k�;�W�¾��� �œ�W�J�`� �I���C�¤�™�ò�k�k�¸�k�;�W�¸�k���W�¤�Ú�t

���„ �W�Ù� �œ�:�¾�;���ò�œ�W�ò���W���W�i�i�W�'�¸�œ���C�i� �¤�¤� �œ�W�¤�v�Ñ�I� �W�I�k�W���ò���C� �k�W
Bauformen

���„ Getriebe in vielen Ausführungen

Abgang

���„ �'�m� �¸�°

���„ �'�v�¸���`� �m�'�m� �¸�°

���„ Ritzel

���„ Rundwelle

���„ Kabel

���„ Stecker

���„ Kontaktfähnchen

���„ Fensterheber

���„ Beschattungssysteme

���„ Spielzeug

���„ �'�v�¤�I� �œ�¤�×�¤�°� �i� 

���„ Haushaltsgeräte

MA�çGESCHNEIDERTE ANPASSUNGEN

KUNDENSPEZIFISCHE ANBAUTEILE MOTOROPTIONEN

Getriebe

���„ Stirnrad

���„ Planeten

Anschlüsse

���„ Kabelbaum / Stecker

���„ Lötfahnen

���„  Freie Kabel

���„ �h�v�k�°�ò�\�°�������C� �k

Encoder

���„       Magnet auf Welle

���„ Hall-Sensoren

���„ Optisch

���„ Magnetisch

Lager

���„ Gleitlager

���„ Kugellager

Kommutierung

���„ �W�W�W�0��� �`�i� �°�ò�`�`

���„ Kohle

Spulen (Robot)

���„ �Ú�I���\�`�¸�k�;�W�ò�¸�:�W�0�I�¤� �k�\� �œ�k�W
�u�0�I�¤� �k�ò�k�\� �œ�v�W

���„ Freitragend  
�u�J�`�v���\� �k�`���¸�:� �œ�v

���„ �I�`�ò���C�W�u�I�`�ò���C�`���¸�:� �œ�v

���„ Umweltumgebungen

���„ Isolationsklassen

���„ Metallkommutierung

���„ Kupfer-Kohle-Kommutierung

���„ Lebensdauer

���„ Mechanische Schnittstellen

���„ Getriebe

���„ �0�k���v��� �œ

���„ Bremse

���„ Schneckenrad

���„ Magnete

���„ Lötfähnchen

���„ Temperatursensoren

���„ Geometrie der Motorwelle

���„ Schneckenrad

���„ Winkel



www.kocomotion.de�t� �C�œ�W�V�k�:�v�¤�W�â�¸�W���j�'� �m�t�v�°�v�œ� �k�]

�j�0�V�¯�0�]�W�0�I�I�V�ë�V�0�v�»�]�W�j���v�J�j�0���V�J�]

BLDC-Motoren

Produktklasse
Durchmesser  

Flansch (mm)
Spannung (V) Nennmoment (mNm) Hallsensoren

Innenläufer �•���W�m�W�•���� ���W�m�W���� ���W�m�W������ optional

Innenläufer �����W�Ö�W�����W�m�W�����W�Ö�W���� �����W�m�W���� �������W�m�W��������Serie

Außenläufer �•�����W�m�W�•������ ���^���W�m�W���� ���^���W�m�W�������� optional

Frameless Motor �•�����W�m�W�•���� �����W�m�W���� �������W�m�W�������� optional

ANWENDUNGEN

VORTEILE

���j�'� �m�t�v�°�v�œ� �k�W �
�k��� �k�W �¾��� �œ�ò�`�`�W ���k�Ñ� �k���¸�k�;�^�W �Ñ�v�W ���I� �W
���k�:�v�œ��� �œ�¸�k�;� �k�W�ò�k�W�j� ��� �k�¤���ò�¸� �œ�^�W���I� �W�0�k�°�¤�°�€�œ�¸�k�;�W�v��� �œ�W�ò�¸���C�W
an die Geräuschentwicklung hoch sind und ggf. nicht von 
���¾�œ�¤�°� �k��� �C�ò�:�°� �°� �k�W�'� �m�t�v�°�v�œ� �k�W� �œ�œ� �I���C�°�W�Ñ� �œ��� �k�W�\�€�k�k� �k�]

���„  Pumpen

���„ �Â���Ù�W�j�W�'�œ�v�C�k� �k

���„ AGV / automome 
Flurförderfahrzeuge

���„ Lange Lebensdauer

���„ �Q�v�C� �œ�W�Ú�I�œ�\�¸�k�;�¤�;�œ�ò���W�¸�k���W�0�:�
�â�I� �k�â

���„ Gute elektromagnetische Verträglichkeit  
�u�0�t�Ù�m�0�I�;� �k�¤���C�ò�:�°� �k�v

���„ Geringe Geräuschentwicklung

���„ Lösungen für Arbeitspunkte  
��� �I�W�C�v�C� �k�W�¸�k���W�k�I� ��� �œ� �k�W�'�œ� �C�â�ò�C�`� �k

���„ �¯� �C�œ�W�;�¸�°�W�\�v�i���I�k�I� �œ���ò�œ�W�i�I�°�W�0�k���v��� �œ�k

MOTORAUSFÜHRUNGEN

���„ Roboter

���„ �j�I�'���§�m�¯�×�¤�°� �i� 

���„ �0�`� �\�°�œ�I�¤���C� �W�¯���C�ò�œ�k�I� �œ� 

���„ Laserscanner

���„ Wicklung

���„ �'�œ� �C�â�ò�C�`

���„ �'�œ� �C�i�v�i� �k�°

���„ Produktkennzeichnung

���„ Umweltumgebungen

���„ Motorhalter

���„ Spritzgussteile

���„ Gehäuse

���„ Spindel

���„ Zahnrad

���„ Getriebe

���„ ���I�¤�W���������W�Ú

���„ Kabel

���„ Stecker

���„ Temperatursensoren

���„ �'�I�;�I�°�ò�`� �W�Q�ò�`�`�m�¯� �k�¤�v�œ� �k

���„ Geometrie der Motorwelle

���„ Integrierte Steuerung

LEISTUNGMA�çGESCHNEIDERTE ANPASSUNGEN

KUNDENSPEZIFISCHE ANBAUTEILE WEITERE OPTIONEN

Abgang

���„ �'�m� �¸�°

���„ �'�v�¸���`� �m�'�m� �¸�°

���„ Ritzel

���„ Rundwelle

Getriebe

���„ Stirnrad

���„ Planeten

���„ Schneckenrad

���„ Winkel

Anschlüsse

���„ Kabelbaum / Stecker

���„ Lötfahnen

���„  Freie Kabel

���„ �h�v�k�°�ò�\�°�������C� �k

Encoder

���„      ohne

���„  Hall-Sensoren

���„ Optisch

���„ Magnetisch

Lager

���„ Gleitlager

���„ Kugellager

Rotor

���„    Innenläufer

���„ Außenläufer

���„ Frameless

Stator

���„ Nutenlos / Slotless

���„ Mit Nuten / Slotted

���„ �0�k���v��� �œ

���„ Bremse

���„ Schnecke

���„ Magnete

���„ Steuerung

���„ Isolationsklassen

���„ Lebensdauer

���„ Mechanische Schnittstellen

���„ Teilemotor
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�Q�•� �Q�W�¤�§���ë�V�¯�0�]�W�j�0�V�¯�»�Â�v�J�¯�¯�»���§�h�]�W�ë�Â�Ù�0�§�j���¯�¯�V�J�]

Servomotoren

Größe / Flansch (mm) Spannung (V)
Nenndrehzahl 

(rpm)

Nennmoment 

max. (Nm)

Nennleistung 

max. (W)
Bremse

�•���W�m�W�•���� ���W�m�W���� ���������W�m�W���������� ���^�������W�m�W���^�� ������

op
tio

na
l

�����W�Ö�W���� �����W�m�W������ ���������W�j�W�������� ���^���� ������

�����W�Ö�W���� �����W�m�W������ ���������W�j�W�������� ���^���� ������

�����W�Ö�W���� �����W�m�W������ ���������W�j�W�������� ���^���� ��������

�������W�Ö�W������ �������W�m�W������ ���������W�j�W�������� ���^���� ��������

�������W�Ö�W������ �������W�m�W������ �������� ���^�� ��������

�������W�Ö�W������ �����W�m�W������ ���������W�m�W�������� ���^�� ��������

�������W�Ö�W������ �������W�m�W������ �������� �����^�� ��������

�������W�Ö�W������ �������W�m�W������ �������� �����^�� ��������

�������W�Ö�W������ �������W�m�W������ ���������W�m�W�������� �����^���� ��������

ANWENDUNGEN

VORTEILE

MOTORAUSFÜHRUNGEN

�¯� �œ�Ð�v�i�v�°�v�œ� �k�W �
�k��� �k�W �I�C�œ� �k�W �0�I�k�¤�ò�°�â�W �I�k�W �t�ò�¤���C�I�k� �k�W �¸�k���W
Geräten, bei denen eine schnelle und präzise Positionierung 
von Achsen benötigt wird. Sie verfügen mindestens über 
� �I�k� �W���`�v�¤� ���m�`�v�v�™�W�I� � �����ò���\�^�W�C���¸�
�;�W�C�ò��� �k�W�¤�I� �W� �I�k� �W�\�v�i�™�`� �°�°� �W
Steuerung integriert.

���„ CNC-Maschinen

���„ Roboter

���„ Optikherstellung

���„ Halbleiterproduktion

���„ CAM-Systeme

���„ Hohe Positioniergenauigkeit bei schneller Positionierung

���„ Hohe Leistungsdichte

���„ Lange Lebensdauer

���„ Mit externer oder integrierter Steuerung

���„ �¯���C�k�I�°�°�¤�°� �`�`� �k�W�:�¾�œ�W�Ð� �œ�¤���C�I� ��� �k� �W�0�°�C� �œ�m���¸�¤�¤� �W 
für komplexe Antriebsaufgaben

���„ Wicklung

���„ �'�œ� �C�i�v�i� �k�°

���„ Produktkennzeichnung

���„ Motorhalter

���„ Spritzgussteile

���„ �'� �m�t�v�°�v�œ� �k

���„ ���j�'� �m�t�v�°�v�œ� �k

���„ AC-Motoren

���„ Schrittmotoren

���„ �����W���W�i�i�W�'�¸�œ���C�i� �¤�¤� �œ

���„ Motorwelle

TECHNOLOGIEN

GRÖSSEN

MA�çGESCHNEIDERTE ANPASSUNGEN

MÖGLICHE, KUNDENSPEZIFISCHE ANBAUTEILE

WEITERE OPTIONEN

���„ Lithographie

���„ Lasersysteme

���„ Intralogistik

���„ �W�'�I�ò�;�k�v�¤�°�I�¤���C� �W�¯�×�¤�°� �i� 

Getriebe

���„ Planeten

���„ Winkel

Schnittstellen

���„ �¤�œ�v�
�v� �°

���„ CANopen

���„ Modbus

Controller / Driver

���„ Integriert

���„ �0�Ö�°� �œ�k

Encoder

���„ Optisch

���„ Magnetisch

���„ Umweltumgebungen

���„ Isolationsklassen

���„ Lebensdauer

���„ Mechanische Schnittstellen

���„ Schrittwinkel

���„ Hohlwelle

���„ Gehäuse

���„ Steuerung
���„ �0�k���v��� �œ

���„ Integrierte Steuerung

���„ �0�°�C� �œ�k� �°�j�V�¤

���„ �§�¯������

���„ �0�°�C� �œ� ���»

���„ �¯���C�k�I�°�°�¤�°� �`�`� �k�W�â�¸�W�0�°�C� �œ�k� �°�m���¸�¤�¤� �k
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�¯�0�Q�§�W�§�•���Â�¯�»�]�W�h�•�¯�»�0�v�0�I�I�V�ë�V�0�v�»�]�W�j���v�J�j�0���V�J�]

AC-Motoren

Baureihe
Leistungs-  

bereich (W)
Motor-/ Getriebe-
�I�œ�v�k�°���ò�k�¤���C�W�u�i�i�v

Getriebeuntersetzung
Getriebe-Antriebsmomente 

(Nm)

K6 6 �����W�Ö�W�����W�j�W�����W�Ö�W����

���j���W�]�]�]�W���������j��

���^���W�]�]�]�W���^��

�h�� ���� �����W�Ö�W�����W�j�W�����W�Ö�W���� ���^���W�]�]�]�W���^��

K8 ���� �����W�Ö�W�����W�j�W�����W�Ö���� ���^���W�]�]�]�W���^��

�h�� ���� �����W�Ö�W�����W�j�W�����W�Ö�W���� ���^���W�]�]�]�W�����^��

�h�� ���� �����W�Ö�W�����W�j�W�����W�Ö�W���� ���^���W�]�]�]�W�����^��

�h�� ���� �����W�Ö�W�����W�j�W�����W�Ö�W���� ���^���W�]�]�]�W�����^��

�h�� ������ �����W�Ö�W�����W�j�W�����W�Ö�W���� ���^���W�]�]�]�W�����^��

�h�� ������ �����W�Ö�W�����W�j�W�����W�Ö�W���� ���^���W�]�]�]�W�����^��

ANWENDUNGEN

VORTEILE

MOTORAUSFÜHRUNGEN

��� �m���¤�×�k���C�œ�v�k�i�v�°�v�œ� �k�W �
�k��� �k�W �¤�I���C�W �ò�`�¤�W ���k�°�œ�I� ���W �I�k�W �Ð�I� �`� �k�W
verschiedenen Anwendungen, sei es in der Industrie, dem 
�Ù� �œ�\� �C�œ�¤�Ñ� �¤� �k�W�v��� �œ�W�ò�¸���C�W�I�i�W�™�œ�I�Ð�ò�°� �k�W�Q�ò�¸�¤�C�ò�`�°�W�Ñ�I� ��� �œ�]�W�0�I�k�m�W
oder dreiphasig, in unterschiedlichen Größen entsprechend 
ausgelegt, zeichnen sich AC-Asynchronmotoren durch ihren 
� �I�k�:�ò���C� �k�W �¸�k���W �œ�v���¸�¤�°� �k�W ���¸�:���ò�¸�W �ò�¸�¤�]�W ���`�¤�W �'�ò�¸� �œ�`���¸�:� �œ�W �¤�I�k���W
sie sehr wartungsarm, langlebig und dabei kostengünstig. 

���„ Automatisierungstechnik

���„ Pumptechnik

���„ Abfüllanlagen

���„ Fertigungstechnik  
wie Pressen und Stanzen

���„ Robuster, wartungsarmer Aufbau

���„ �¯� �C�œ�W�\�v�¤�°� �k� �:�
�â�I� �k�°

���„ Hohe Lebensdauer

���„ �0�I�k�:�ò���C�¤�°� �W���k�¤�°� �¸� �œ�¸�k�;

���„ Geringe Geräuschentwicklung

Induction Motors  

���„ ���W�'�œ� �C�œ�I���C�°�¸�k�;

Reversible Motors  

���„ ���W�'�œ� �C�œ�I���C�°�¸�k�;� �k

���„ �'�ò�¸� �œ���œ� �i�¤� 

Brake Motors

���„ ���W�'�œ� �C�œ�I���C�°�¸�k�;� �k

���„ Haltebremse

���„ Bandantriebe

���„ Lüfter

���„ Kleinkompressoren

Speed Control Motors  

���„ ���W�'�œ� �C�œ�I���C�°�¸�k�;

���„ Tacho

Speed Control & Brake Motors  

���„ ���W�'�œ� �C�œ�I���C�°�¸�k�;� �k

���„ Tachogenerator

���„ Haltebremse

���„ Winkelgetriebe

���„ Stirnradgetriebe

���„ Speed Controller analog

���„ Speed Controller digital

���„ ���m�™�C�ò�¤�I�;

���„ 3-phasig

���„ ���I�¤�W�������W�Ú

MOTORTECHNOLOGIEN

LEISTUNG

MÖGLICHE ANBAUTEILE

���„ Kompakte Baugröße

���„ Kombinierbar mit einer Vielzahl von Getrieben  
sowie mit Tacho und Bremser
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�h�•�t�¤���h�»�]�W�0�V�v�I��� �Q�W���v�J�0�¯�»�0�Â�0�§�»�]�W�j�0���0�v�¯�§�0�»�»�0�§�]

Vibrationsmotoren

Produktklasse Durchmesser (mm) Nennspannung (mm) Nennumdrehzahl (U/min) Strom (mA)

ungekapselt ���W�]�]�]�W�����W ���W�]�]�]�W���� ���������W�]�]�]�W���������� �����W�]�]�]�W������

gekapselt ohne Verdrehschutz 23 �����W�]�]�]�W���� �������� �¼�W������

gekapselt mit Verdrehschutz ���� ���� �������� �¼�W������

wasserdicht, einschäumbar ���� �����W�]�]�]�W���� ���������W�]�]�]�W�������� �¼�W������

ANWENDUNGEN

VORTEILE

MOTORAUSFÜHRUNGEN

Vibrationsmotoren kommen zur Anwendung wenn 
ein haptisch-sensorisches Feedback auf einfache und 
kostengünstige Art gegeben werden soll. Sie sind damit 
� �I�k� �W�;�¸�°� �W�0�œ�;���k�â�¸�k�;�W�:�¾�œ�W�t� �k�¤���C�m�t�ò�¤���C�I�k� �m�¯���C�k�I�°�°�¤�°� �`�`� �k�]�W

In Lane-Assist-Systemen und Side-Guard-Assist-Systemen 
schützen Vibrationsmotoren Menschenleben.

���„  Lenkräder

���„ �»�v�¸���C�m�'�I�¤�™�`�ò�×�¤

���„ Maschinen-Controller

���„ Fahrassistenzsysteme

���„ �0�I�k�:�ò���C� �W���k�¤�°� �¸� �œ�¸�k�;�W�¾��� �œ�W�J�`� �I���C�¤�™�ò�k�k�¸�k�;�W�¸�k���W�¤�Ú�t

���„ Vielzahl von Feedback mit einem Motor realisierbar

���„ �0�I�k�:�ò���C� �W���k�™�ò�¤�¤�¸�k�;�W�ò�k�W��� �k�W�œ�I���C�°�I�;� �k�W���œ��� �I�°�¤�™�¸�k�\�°

���„ Kostengünstiger Aufbau

���„  Ideal für den Batteriebetrieb

���„ �0�I�k�¤���C���¸�i���ò�œ� �W�t�v��� �`�`� �W�Ð� �œ�:�¾�;���ò�œ

���„ Wicklung

���„ �'�œ� �C�â�ò�C�`

���„ Motorhalter

���„ Gehäuse

���„ �0�I�¤� �k�ò�k�\� �œ

MOTORTECHNOLOGIEN

MA�çGESCHNEIDERTE ANPASSUNGEN

KUNDENSPEZIFISCHE ANBAUTEILE

���„ Game-Controller

���„ Fahrersitz im Bus / LKW

���„ Tablet-PCs

Anschlüsse

���„ Kabelbaum / Stecker

���„ Lötfahnen

���„  Freie Kabel

���„ �h�v�k�°�ò�\�°�������C� �k

Bauform

���„      Ungekapselt, offene 
Schwungmasse

���„ Gekapselt, ohne 
Verdrehschutz

���„ Gekapselt mit Verdrehschutz

���„ Wasserdicht, eingeschäumt

Lager

���„ Gleitlager

Schwungmasse

���„ �0�I�k�¤� �I�°�I�;

���„ Beidseitig

���„ Haptik

���„ Produktkennzeichnung
���„ Umweltumgebungen

���„ Isolationsklassen

���„ Kabelbäume

���„ Schutzschlauch
���„ Bandage

���„ Stecker

���„ Glockenläufer ���„ Sonic-Motoren

���„ �'�I���C�°�I�;�\� �I�°

���„ Lebensdauer

���„ Kontakte

���„ �0�k�°�¤�°�€�œ�¸�k�;
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Torque-Motoren

ANWENDUNGEN

GETRIEBELOSE MOTORROLLEN PALETTENFÖRDERER- MOTORROLLEN

Torque-Motoren werden für schnelle und genaue Verfahr- 
�¸�k���W�¤�v�¤�I�°�I�v�k�I� �œ�ò�¸�:�;�ò��� �k�W� �I�k�;� �¤� �°�â�°�]�W�'�I� �W� �k�v�œ�i� �W�h�œ�ò�:�°�m�W�v��� �œ�W
�'�œ� �C�i�v�i� �k�°���I���C�°� �W ��� �œ�W �»�v�œ�›�¸� �m�t�v�°�v�œ� �k�W � �œ�i�€�;�`�I���C�¤�°�W � �¤�W
Übersetzungsglieder wie Getriebe und Riemen komplett 
wegfallen zu lassen.

���„ Pressen 

���„ Pumpen

���„ Schiffsantriebe und 
-winden

���„ Luftfahrt

���„  Wind- und 
Wasserkraftwerke

VORTEILE TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

���„ Höchste Präzision

���„ Bedienungsfreundlich

���„ Kompakt, robust und hohe Kraftdichte

���„ Spielfrei und geräuscharm

���„ Geringe Implementierungszeit

���„ Große Hohlwelle

���„ Keine Rotorverluste

���„ Mit NdfeB-Magneten

���„ Größe: Ø�W�������^�W�������^�W�������^�W�������W�i�i

���„ �'�œ� �C�i�v�i� �k�°�W�Ð�v�k�W���I�¤�W�â�¸�W���������W�v�i

���„ �j� �I�¤�°�¸�k�;��� �œ� �I���C�_�W���W�m�W�������W�v�i

���„ �¯�™�ò�k�k�¸�k�;�¤��� �œ� �I���C�W�������j�������W�Ù��� 

Mehr Infos zu Motorrollern.

Motorroller
�j���v�J�0�W�j�0���0�v�¯�'���Â�0�§�]�W�Q�•�Q�0�§�W�'�Â�§� �Q�¯���»�ë�]�W�J�0�»�§�V�0���0�j�•�¯�]

ANWENDUNGEN

�t�v�°�v�œ�œ�v�`�`� �k�W� �œ�i�€�;�`�I���C� �k�W� �I�k� �k�W�œ� �I���¸�k�;�¤�`�v�¤� �k�^�W�W�ò�¸�°�v�i�ò�°�I�¤�I� �œ�°� �k�W�t�ò�°� �œ�I�ò�`���¸�¤�¤�W�I�i�W�Ù� �œ�`�ò�¸�:�W�I�k�°�œ�ò�`�v�;�I�¤�°�I�¤���C� �œ�W�¤�œ�v�â� �¤�¤� �W�â�ò�C�`�œ� �I���C� �œ�W
�V�k���¸�¤�°�œ�I� �â�Ñ� �I�;� �]�W�¯�I� �W�i�¾�¤�¤� �k�W���ò�C� �œ�W���¸�¯� �œ�¤�°�W�â�¸�Ð� �œ�`���¤�¤�I�;�^�W�¤�I���C� �œ�W�¸�k���W�\�v�¤�°� �k� �:�
�â�I� �k�°�W��� �k�W�»�œ�ò�k�¤�™�v�œ�°�W�Ð�v�k�W�`� �I���C�°� �k�W���I�¤�W�¤���C�Ñ� �œ� �k�W
Lasten gewährleisten. 

���„ Logistik: 
Lager-, Sortier- und Verteilungsaufgaben

���„ Industrieautomation:  
Materialhandling, Materialbearbeitung

���„ �0�k�°�¤�v�œ�;�¸�k�;�¤�ò�k�`�ò�;� �k

�J� �°�œ�I� ��� �`�v�¤� �W�t�v�°�v�œ�œ�v�`�`� �k�W�¤�I�k���W�:�¾�œ�W��� �k�W�'�ò�¸� �œ� �I�k�¤�ò�°�â�W�I�k�W� �I�k� �œ�W
anspruchsvollen Umgebung ausgelegt und können eine 
�Ù�I� �`�â�ò�C�`�W �Ð�v�k�W ���¸�:�;�ò��� �k�W ��� �Ñ���`�°�I�;� �k�]�W �'�¸�œ���C�W � �I�k� �W �Ð�v�k�W ��� �k�W
�'�I�œ� �\�°�ò�k�°�œ�I� ���¤�m�»�v�œ�›�¸� �i�v�°�v�œ� �k�W�ò���;� �`� �I�°� �°� �W�»� ���C�k�v�`�v�;�I� �W�Ñ�I�œ���W
die Bewegung direkt vom Motor auf die Last übertragen, 
�v�C�k� �W ���ò�¤�W � �I�k�W �J� �°�œ�I� ��� �W �k�€�°�I�;�W �I�¤�°�]�W �'�ò�C� �œ�W �¤�I�k���W �;� �°�œ�I� ��� �`�v�¤� �W
Motorrollen weniger wartungsanfällig und haben einen 
hohen Wirkungsgrad. 

Motorrollen für Palettenförderer werden zum Bewegen 
ganzer Paletten oder anderer großer und schwerer 
�Ú�ò�œ� �k�°�œ���;� �œ�W �Ð� �œ�Ñ� �k��� �°�]�W �'�ò��� �I�W �i�¾�¤�¤� �k�W ���I� �W �¯���C�Ñ� �œ�`�ò�¤�°�m
�t�v�°�v�œ�œ�v�`�`� �œ�W�â�¸�Ð� �œ�`���¤�¤�I�;�^�W�™�œ���â�I�¤� �W�¸�k���W� �:�
�â�I� �k�°�W�ò�œ��� �I�°� �k�^�W�v�C�k� �W
�¤�I���C�W�'�¸�œ���C�â�¸���I� �;� �k�]�W

���„ Textilindustrie

���„ Lebensmittelherstellung und -verarbeitung

���„ Luftfahrt:  
Gepäckabfertigung 

Vorteile

���„ �Q�v�C� �W�'�×�k�ò�i�I�\�W�i�I�°�W
�'�I�œ� �\�°�ò�k�°�œ�I� ���¤�°� ���C�k�I�\

���„ Lange Lebensdauer

���„ Ruhiger  
und leiser Betrieb

���„ �0�I�k�:�ò���C� �W�V�k��� �°�œ�I� ���k�ò�C�i� 

���„ Große Auswahl  
�ò�k�W�'�œ� �C�â�ò�C�`� �k

Vorteile

���„ �v�¸�°�â�`�ò�¤�°�W���I�¤�W���������W�\�;

���„ ���m�¤�°�¸�
�;� �¤�W
Planetengetriebe

���„ Hohe Leistungsdichte

���„ Flexible und präzise 
Bewegungssteuerung

Technische Eigenschaften

���„ �W�W�W�W�W�J�œ�€�¯� �_�W�•�W�����W�m�W�����W�i�i

���„ �j� �I�¤�°�¸�k�;�_�W�����W�m�W�������W�Ú

���„ �'�œ� �C�i�v�i� �k�°�_�W 
���^�����W�m�W���^���W�v�i

Technische Eigenschaften

���„      Größe:  
���¸�¯� �k�•�W�����W�¸�k���W�����W�i�i

���„ �j� �I�¤�°�¸�k�;�_�W�������W�Ú�^�W 
�����W�Ù�'� �W�¸�k���W�W�������W�Ù��� 

���„ Fördergeschwindigkeit: 
�����^���W�m�W�����^���W�i�j�i�I�k

���„ �V�¤�W����
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Steuerungen

Mehr Infos zu Steuerungen.

ANWENDUNGEN

VORTEILE

AUSFÜHRUNGEN

Steuerungen gibt es in unterschiedlichen Ausführungen für verschiedenste Motortechnologien. Sie verfügen über  eine 
Vielzahl von Schnittstellen zur Ansteuerung der Antriebe. Oft lassen sie sich in bestehende Feldbussysteme integrieren und 
werden somit ein essenzieller Bestandteil von modernen Maschinen und Anlagen.

���„ �0�Ö�â� �`�`� �k�°� �W�j�ò�¸�:� �I�;� �k�¤���C�ò�:�°� �k

���„ Kompakte Bauform

���„ Unterstützung der gängigen Bus-Systeme

���„ �0�I�k�:�ò���C� �W�0�I�k���I�k���¸�k�;�W�I�k�W��� �¤�°� �C� �k��� �W�¯�×�¤�°� �i� 

���„ �0�I�k�m�W�¸�k���W�t� �C�œ�ò���C�¤�¤�×�¤�°� �i� 

���„ Programmierbar als Stand-Alone-Lösung

���„ Vielzahl an unterstützten Motortechnologien

Schrittmotorsteuerungen

���„ Open und Closed Loop

���„ Als Stand-Alone 

���„ �0�I�k�¤�ò�°�â�W�I�i�W�¯���C�ò�`�°�¤���C�œ�ò�k�\

Servosteuerungen

���„ Mit unterschiedlichen Leistungen 

Programmierbar und Schnittstellen-ready für

���„ IP-Schutz

���„ Bauformen

���„ Firmware

���„ Schrittmotor

���„ ���j�'� �m�j�¯� �œ�Ð�v�i�v�°�v�œ

���„ AC-Servomotor

���„ Takt-, Richtungs-, Analogeingang

���„ � �ò�k�•�¤�0�v

���„ �0�°�C� �œ� ���»

���„ �¤�œ�v�
�v� �°

���„ Open- oder Closed-Loop

���„ �'�I�;�I�°�ò�`�m�W�¸�k���W���k�ò�`�v�;�m�0�I�k�m�j���¸�¤�;���k�;� 

���„ �¯�I���C� �œ�C� �I�°�¤�:�¸�k�\�°�I�v�k� �k�W�u�¯�»�•�W�µ�W�¯�¯���v

TECHNOLOGIEN SCHNITTSTELLEN

MA�çGESCHNEIDERTE ANPASSUNGEN WEITERE OPTIONEN

���„ Programmierung

���„ Produktkennzeichnung

���„ Anzahl der I/Os

���„ �0�°�C� �œ�k� �°�j�V�¤

���„ Modbus

���„ �§�¯�������j�������j������
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KOCO MOTION GmbH
�v�I� ��� �œ� �¤���C�ò���C� �œ�W�¯�°�œ�ò�¯� �W����
�����������W�'�ò�¸���C�I�k�;� �k�W �W
�'� �¸�°�¤���C�`�ò�k���W�W �W �W

�µ�����W���������W�������������m���W �W
info@kocomotion.de  

www.kocomotion.de   

KOCO automotive  GmbH
�v�I� ��� �œ� �¤���C�ò���C� �œ�W�¯�°�œ�ò�¯� �W����
�����������W�'�ò�¸���C�I�k�;� �k
�'� �¸�°�¤���C�`�ò�k��

�µ�����W���������W�������������m��
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CUSTOMIZE YOUR DRIVE

Integriert wird nur das, was die jeweilige Kundenapplikation braucht - ganz nach dem Baukastenprinzip.  
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Mehr Infos zu KannMOTION.


