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verschiedenen Anwendungen und Branchen.
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WIR BEWEGEN BRANCHEN.

INDUSTRIE- MASCHINENBAU MEDIZINTECHNIK AUTOMOTIVE SMART HOME
AUTOMATION
f T NS Qe
| O
AKKUTOOLS SCHLIESS- REGENERATIVE LUFTFAHRT AGRARTECHNIK
TECHNIK ENERGIEN
HOHE KUNDENZUFRIEDENHEIT PERSONLICH. UMWELTBEWUSST. WELTWEIT VERNETZT.

IST UNSER ANTRIEB UND MIT DRIVE.

Unsere Starke liegt auch in den langjahrigen Partnerschaften mit unseren Lieferanten. Wir sind global vernetzt, setzen auf
Ik W;,°Wo ; a°lii® Wjv;la°l\\ °° W _k W\€kk kWaovW : alndet grél3zigigenlagerkapezitdten ® k] W

Angefangen von maRgeschneiderten Antriebslésungen Unsere Mitarbeiter sind unser gréf3tes Gut. lhre Motivation minimieren Transportzeiten und gewahrleisten sichere und rechtzeitige Lieferungen an unsere Kunden.

im Kleinserienbereich bis hin zu komplexen Projekten  beruht nicht nur auf guten Beziehungen untereinander und
mit groRer Stiickzahl — unser KOCO MOTION Team steht zu KOCO MOTION, sondern liegt auch in der Méglichkeit
unseren Kunden mit Rat und Tat zur Seite. sich mit ihren Fahigkeiten voll einzubringen und unsere

Firmenziele auf individuelle Weise zu erreichen.
Wir stimmen mit unseren Kunden gemeinsam Anforderungen
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Wir sind erst zufrieden, wenn die optimale Lésung fir unsere Kunden gefunden ist. i > KOCO “~99%lead5hine
Als Systemhaus bieten wir unseren Kunden immer die beste Antriebldsung und kénnen dabei auf ein weltweites g, 9 constar
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im avisierten Kostenrahmen.
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Projektberatung individuell auf die Winsche und Vorstellungen unserer Kunden ein. Im Mittelpunkt steht fiir uns steht die

personliche Beziehung zu Kunden, Mitarbeitern und Lieferanten. Wir verstehen die Bedurfnisse unserer Kunden genau,

erreichen damit eine hohe Kundenzufriedenheit und sind fiir unsere Kunden der Partner in Sachen Antriebe.

———————— Entfernungen zu den Partnern in km — Luftlinie
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KannMOTION

ANWENDUNGEN t —JO QVvOV'0O8§»0"WVV'VUV'AOjjOW v»8VO0 O]W
Industrieautomation . Agrartechnik
Medizintechnik . Unterhaltungs- und
Ventile Haushaltselektronik
Analytik . Gastro und Vending KannMOTION PLATTFORM

Nach dem Baukastenprinzip wird jeder Antrieb perfekt auf die jeweilige Kundenanforderung ausgerichtet. Funktionen,
Anzeige- oder Steuerelemente sowie zusatzliche Peripherigerate werden einfach hinzugefiigt - ganz wie die Anwendung
es erfordert.
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OPTIONEN 0, CW°d6°a C'I CW @o, C°]W' awWU I1° ;e kWRNIee W I WI C> eemW k W8 ™Mop@o°, edk: “"I;\
' . Galvanische Trennung . Mehr-Achssysteme avW;, °WRI W; a1 C ce°]W'oaWa™oce Wil®® "mW, k W' ok;:cela®l;WJ * "We 0°aW k Weé 1°]
- Getriebe _ Multislave
= Hohlwelle . Schnittstellen zu
3 Linearantrieb 422 _ TECHNOLOGIEN VORTEILE
= C,°aw IlewWvaeW
= Bremswiderstand CANopen 4EEED U mtveve k C h.k ko™ al o CWok; ™Momn°0Mo CW._k Wa Ck "W™ev:eodiil
ié Schrittmotoren individuelle Antriebslésung . Closed-Loop
=2 Linearaktuatoren . Platz-, zeit- und kostensparend . Absolutencoder single-turn

Integrierte oder externe Losung

IV

KannMOTION MANAGER

Programmieren ist mit dem KannMOTION Manager kinderleicht. Befehle kénnen
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des Befehls angezeigt.
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so schnell und einfach einzelne Sequenzen und Ablaufprogramme erstellen.
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Fur Fortgeschrittene bietet der KannMOTION Manager zudem die Mdglichkeit
den Motor in der Sprache C zu programmieren.

Mit dem Cockpit des KannMOTION Managers kdnnen einfache Steuerungsbefehle
schnell ausgefiihrt werden.

S\lrgrfiea) Spannung max. (V) Strom max. (A) Controller Abmessungen (mm) |Integriert / Extern Schnittstelle
Wmw 2,8 h 28 x 28 integriert RS232
.. § "W§ W
Wmw Wmw h W/ O W integriert
CANopen
A K23 wOow integriert § "W vv™ k
W mWw 2,8 h stand alone extern RS232
N h stand alone extern RS232




ANWENDUNGEN

jlk 0ceo\°,0°vee KWN e kW, ]o]Wa,iXWQ k~X™ k\ k*Xoval°lvkl cc kWavNIl Wa,iW:k k
ViwWloe , k W% eo ""WNvW Ik Wik 6ce W N ;, k;W k€°I;°XNlce WmWIkWtoa Clk k~WJ

Viw»soe k W'l ; kW\" Tk Xjlk 0ced6 Ca kWo aWO0ceoo°aW:%eW™k io°la C Wéx |k oe]
Analyzer . Verpackungsmaschinen . Formatversteller . Abflllanlagen
Roboter oo 'vol ceoxn® . Lasersysteme . Medizintechnik

VORTEILE

GroRe Krafte, hohe Belastbarkeit
Lange Lebensdauer
Hohe Positioniergenauigkeit
Olk:0 C W ko° | e, k;
Geringe Gerauschentwicklung
hvi™o\°~rW : al k°W k Wa,b ce’ nol;
I° Ol "Wok™oom deW:¥%eW Ik WUI “aoC W
z.B. mit Mutter-Spindel-Kombinationen:
hvaee k : al k° Wj€a k; KWil°W ™@@l|°a;, aaj
fur Trapezspindeln
Version mit Kugelumlaufspindel méglich

MOTORAUSFUHRUNGEN

External (E) Captive (C)

WWW' I W O° ek Wt,°° ceWo,:W oW ™|k WMAEWWOW\PoMo C ceWéx |k e W | W lk o0ce X N ; k;XNlcee X ,ee CW
jlk 0 N

08 oxa iy T LB T (A TR ekl e e W e @ X RiR CGESCHNEIDERTE ANPASSUNGEN MOTORTECHNOLOGIEN
. Wicklung . Schrittwinkel . Permanentmagnet
Non-Captive (N) Captive (K)

_ . N N . 'ee Civi k-° . Lebensdauer . Hybridschrittmotor
"I' W ™k "WNIle W e CW kWtv°veX ,c'ICWallIcCvoekMWV N ; k;XNlee X ,e CW I X & I°aWIlk® OEIfDYXduI&kngzeichnung

_ ‘ ‘ ‘ ~ " Mechanische Schnittstellen
"I W™ iLee X °Wal WIliWtv°ve] X ool ° W a°ok; W | ° .
> e c t el C kiX; C e C. oK. e e c°l Umweltumgebungen . Teilemotor
Isolationsklassen
GroRRe Flanschmaf} Ausfuhrung Spindel- s Vor(ilc)hubkraft Auif:]hélling Spindel- s Vor(s,:\lc)hubkraft
(Nema) (mm) Trapezspindel steigung (mm/U) rec. load limit umlaufgpindel steigung (mm/U) e, o) [
: : KUNDENSPEZIFISCHE ANBAUTEILE WEITERE OPTIONEN
6 wWOw | W uOvAWuvvAWuhv A WmW uovy W mw
Motorhalter . Magnete . Kabel
8 WO W WOVAWUVVAW UV A Wmw 0oy Wmw . Spritzgussteile . Steuerung . Stecker
Gehause . Fuhrung . Temperatursensoren
28 x 28 uOvAWuvvArWu vAWuhv N wmw ~ uov Wmw Ok v oe _ Linearschienen . Geometrie der Spindel
. Bremse . Integrierte Steuerung
wOow uOvA"WuvvAWu vA*Wuh n Wmw | ~ uov Wmw Anti-Backlash-Nut
wOow uOvr"WuvvAWu vA~Wuh & Wmw | A uov Wmw
23 wow uOvA*WuvvAWu vA*Wuh n Wmw | ~ uov Wmw
86 x 86 uOv~rWuvv A Wmwe A optional

[ Mehr Infos zu Linearaktuatoren. www.kocomotion.de
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Schrittmotoren
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Schrittmotoren sind unverzichtbar fir moderne Technologien. lhre einzigartige Fahigkeit, sich in festen Schritten zu drehen,
®i€;’l C°W KkWO0Ilkado°aWIkW Ik ceWUI “a0C " WBvkW kRN k ,k; k]W™ Ceel°®iveve kKWCO

KW IKWD oe; | CaeN Ie WCvC aW'ce Civi

k°w

MA ¢GESCHNEIDERTE ANPASSUNGEN

. Wicklung Schrittwinkel
‘e Civi k*° Lebensdauer
Produktkennzeichnung Mechanische Schnittstellen
Umweltumgebungen Teilemotor

Isolationsklassen

0 aW'lcee \°o0k°cel W,k W\€kk kW Ik:0 CWok; ° , ®°WN e kJW'l @8 W™a ala W ° |, ce,k;W\vi Ikl cc°Wil°WICoe ceWé D o maol;\ [°W_k W
0: al ka”"wio C°Wral Wa,eW ocea® kWUOC WIKWDI > KWQI;Cm» Cm kN k ,k; k]wW MOTORTECHNOLOGIEN
Medizintechnik Feinmechanik . tee, \° CKkI\W Permanentmagnet
Labor- und Robotik . Optik Hybridschrittmotor
Analysetechnik
HALTEMOMENT
leW Wyvi

VORTEILE

GroRRe Krafte
QvC oW k'0,:ivi kK°Wo aW'lce \°0k°cel
Préazise Positionierung und

WEITERE OPTIONEN

Zahnrad

Schneckenrad
Wiederholbarkeit der Bewegung Getriebe Magnete
Hohes Haltemoment Ok v ce Steuerung
Olk:0 C W kr° | oe,k; Bremse

Kompakte, robuste Bauweise
Lange Lebensdauer
Flexibel anpassbar

MOTORAUSFUHRUNGEN

Olkda mMWv oeW'viM™ "m™ Co:°W
tveve k; W m Wv oW W °0o \
~C,°a\’omm WVaW WmWVaWwW
Mit Stecker oder Kabelabgang

KUNDENSPEZIFISCHE ANBAUTEILE

Kabel . Geometrie der Motorwelle
Stecker Integrierte Steuerung
Temperatursensoren Hohlwelle

"1;1°0° WQo " m kove kWWWWW

GrofRe (Nema) GroRRe Haltemoment Vollschrittwinkel Phasenstrome bipolar
6 wow W laW o]W ivi 2 lawa, W ~ w
8 wOow laW o]W Wivi 2 lawa, w ~ W
28 x 28 lsaW o]W  Wivi 2 lsWa, W W
wOow laW o]W  Wivi 2 lawa, w ~ W
wow laW o]W  Wiyi AW AW A laWa, W ~ w
23 wow bis ca. 2 Nm AW A CTW A bis zu 3 A
wow laW O0]W ~ Wvi 2 "W A biszu6 A
86 x 86 leW o]W Wvi NTWA N W A biszu8A
wow laW o]W Wyvi 2 bis zu 6 A
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Birstenbehaftete Gleichstrommotoren sind aufgrund ihres
lk:0 C kW ,: 0,8W kID cerm "W lke °a4 0]W'0C eW;| ik
KN k ,k; K"WIkW k kW' mtveve KW\ Ik WEv > Wa|

Pumpen Fensterheber
SchlieRsysteme Beschattungssysteme
0" \°celm C Weéx |1k & dSpielzeug

Modellbau C'vol cemx@e
Ventilsteller Haushaltsgerate

VORTEILE

000\° W k™ooo k;WOokW kWeal C°I; kW ce
Kostengunstiger Aufbau

Hoher Wirkungsgrad und Leistungsdichte

Ideal fur den Batteriebetrieb

Olk:0 C W kg~ e, k;W3% oeWJ | Ca™okk,k
WU e:%; 0eWo W WiiW' e Ci sa ceWavN|
Bauformen

Getriebe in vielen Ausfuhrungen

t CeWVk:veWa W' mtv°vee k]

MOTORAUSFUHRUNGEN
Anschliisse Encoder Spulen (Robot) Abgang
Kabelbaum / Stecker Magnet auf Welle Ul \Vk;Wo,:WO0la k\ tark\W
Lotfahnen Hall-Sensoren uOle kok\ evW ,'v, T m'm ¢ MA ¢GESCHNEIDERTE ANPASSUNGEN
Freie Kabel Optisch . Freitragend . Ritzel ) )
hvkes\® C k Magnetisch WV KL ey Rundwelle Wicklung Umweltumgebungen Kupfer-Kohle-kommutierung
I'0 CWul'0o C° : cev 'c,e CaoC* Isolationsklassen Lebensdauer
i ‘e Civi k° Metallkommutierung Mechanische Schnittstellen
] ] Produktkennzeichnung
Lager Kommutierung Getriebe
Gleitlager . WWWO0 i °o° . Stirnrad Schneckenrad
Kugellager . Kohle Planeten . Winkel
KUNDENSPEZIFISCHE ANBAUTEILE MOTOROPTIONEN
Motorhalter Getriebe Kabel . Lotfahnchen
) Spritzgussteile , 0Ok v e Stecker Temperatursensoren
Produktklasse Durchmesser (mm) Nennspannung (V) Nennumdrehzahl (U/min)  Nennmoment (mNm) N ’ .
Gehause , Bremse Kontaktfahnchen Geometrie der Motorwelle
Préazisionsglockenlaufer Wmw W A Wmw o]w Wmw AN WmW Spindel . Schneckenrad
Zahnrad Magnete
Glockenlaufer Wmw N WmWw o]wW Wmw A WmW oA
Ole kok\ Wmw AN WmW o]wW Wmw A WmWwWoA
Flachlaufer Wmw A o]wW Wmw A WmW oA
Penta Wmw Wmw o]w Wmw Wmw

www.kocomotion.de



BLDC-Motoren

ANWENDUNGEN jOV OJWOIIVEVOV»]IWj vIjOo VJI]
j' mtveve kW k kW % wo "W kN k ,k;AWPukhped | W . Roboter
k:vee @ k; KWOKkWj ko o0, cc®W | WOk°e°€d WMjW Wk ICWjl' §m xo° j
an die Gerauschentwicklung hoch sind und ggf. nicht von . AGV [ automome ., 0" \°cela C W Cockl
¥%oea® k CO:° ° kW' mtv°evoe kW ocece | C°WN FRerfokdsrighkdeukd . Laserscanner MA QGESCHNEIDERTE ANPASSUNGEN LEISTUNG
. Wicklung _ Isolationsklassen laW WU
'ce CaoC _ Lebensdauer
‘e Civi k° ~ Mechanische Schnittstellen
VORTEILE Produktkennzeichnung _ Teilemotor
Umweltumgebungen
Lange Lebensdauer
QvC ;eWUlce\ k;a;020 W,k WO: al ka
Gute elektromagnetische Vertraglichkeit
L0tUMOl: kg Co:° kv KUNDENSPEZIFISCHE ANBAUTEILE WEITERE OPTIONEN
Geringe Gerauschentwicklung
5 i i Motorhalter 0k v Kabel
Loésungen fur Arbeitspunkte Sorit el » Stecker
IWCvC kW, k Wkl e kwree Caoc k Gp:"zguss o - oremse Temperatursensoren
T CeW:. °W\vi Ikl e 0eWil°WOk v ek enause . Schnecke 108 WOO  m- Kave K
Spindel _ Magnete ;1°0 Qo 'm Ve
Zahnrad . Steuerung Geometrie der Motorwelle
Getriebe Integrierte Steuerung

MOTORAUSFUHRUNGEN
Anschlisse Encoder Getriebe Abgang
Kabelbaum / Stecker . ohne . Stirnrad .o'm [ °
Lotfahnen . Hall-Sensoren . Planeten 'v, T m'm | °
Freie Kabel . Optisch . Schneckenrad . Ritzel
hvkeo\® C k . Magnetisch . Winkel . Rundwelle
Rotor Lager Stator
Innenlaufer . Gleitlager . Nutenlos / Slotless
AuRenlaufer . Kugellager . Mit Nuten / Slotted
Frameless

Durchmesser
Produktklasse Spannung (V) Nennmoment (mNm) Hallsensoren

Flansch (mm)

Innenlaufer e WmW-e Wmw Wmw optional
Innenlaufer WOW Wmw WOWw W m W WmW  Serie
AuRenlaufer e WmWe AN WmW AN WmW optional

Frameless Motor e WmWe Wmw Wmw optional




ANWENDUNGEN

~ ebviveve kW k kW ICce kW Olkmo°awW Ikw

Geraten, bei denen eine schnelle und prazise Positionierung

von Achsen bendétigt wird. Sie verfligen mindestens lber
Ik W "va m vv™MW] o0 \"WC , ;WCO0 kWal

Steuerung integriert.

CNC-Maschinen . Lithographie

Roboter . Lasersysteme

Optikherstellung . Intralogistik

Halbleiterproduktion  Wlo;kva°la C W xz° j

CAM-Systeme

VORTEILE

Hohe Positioniergenauigkeit bei schneller Positionierung
Hohe Leistungsdichte

Lange Lebensdauer

Mit externer oder integrierter Steuerung

T Ckl°°m° "7 kKW:¥%oeWD cea CI k WO°C cej
fur komplexe Antriebsaufgaben

MOTORAUSFUHRUNGEN
Controller / Driver Encoder Schnittstellen Getriebe
Integriert . Optisch . meev v ° ., 0°C ok °jvao . Planeten
00° ®k . Magnetisch . CANopen . & . Winkel
o TECHNOLOGIEN MA ¢cGESCHNEIDERTE ANPASSUNGEN
Modbus . 0°C & »
"mtvevee k . Wicklung . Umweltumgebungen . Mechanische Schnittstellen
i' mtvevee k ., 'ee Civi k° , Isolationsklassen . Schrittwinkel
Srote | Flanseh () . v Nenndrehzahl TG Nennleistung : AC-Motoren . Produktkennzeichnung | Lebensdauer ., Hohlwelle
rolse anscn (mm annun remse i
p 9 (rpm) max. (Nm) max. (W) . Schrittmotoren
e WmW-e Wmw Wmw N WmweA
WOWwW Wmw wiw A GROSSEN MOGLICHE, KUNDENSPEZIFISCHE ANBAUTEILE
woOw WmWw Wijw A W WiiWw' e Ci mro ce | Motorhalter . Gehause . 0k v e
Spritzgussteile . Steuerung
wOw wmw W jw A
w o w W m W Wjw 0 E:
2 WEITERE OPTIONEN
wOow W mw A 3
) Motorwelle . Integrierte Steuerung . Ckl°°m° " kWa,W0°C cek °m ,om k
w o w WmWw WmW A
wOow Wmw A
w o w W mWw A
wOow wmw WmWw A

* Mehr Infos zu Servomotoren. www.kocomotion.de



AC-Motoren

ANWENDUNGEN " 0Q8WS8e A »]Whe »0vO0IIVEVOV»]W]j vIjO0 VI]
m oxk Coevkiveve kW k kW ol CW o0 W AftemhtisigrurigitedhhiK kW Bandantriebe
verschiedenen Anwendungen, sei es in der Industrie, dem | Pumptechnik . Lafter
U e\l CeealN o kWy 0cWO, CWIIW™MeIDO° k li] en *WNI  ce]Wdadikkarpressoren .
ceal eWo, ¢ Woibariegen * ] it MOTORTECHNOLOGIEN MOTORAUSFUHRUNGEN
oder dreiphasig, in unterschiedlichen Grof3en entsprechend | Fertigungstechnik
ausgelegt, zeichnen sich AC-Asynchronmotoren durch ihren wie Pressen und Stanzen m™MCoal: Induction Motors Speed Control Motors
.Ik:()C KW,k Waev ’.no kw ’.: O’WO’D.]W AW, et eWalk W ., 3-phasig ., W'e Ceel C° k; ., W'ee Ceel C° k;
sie sehr wartungsarm, langlebig und dabei kostengiinstig. Tacho
Reversible Motors
. W'ee Ceel C°,k; k Speed Control & Brake Motors
LEISTUNG 0. e e inm . W'e Cel C° k; k
. . Tachogenerator
VORTEILE . lsW WU Brake Motors Haltebremse
- W'ee Ceel C° k;
Robuster, wartungsarmer Aufbau Kompakte BaugréRe :
- o BN o ! Haltebremse
CeeWlve® k @ al k . Kombinierbar mit einer Vielzahl von Getrieben .
Hohe Lebensdauer sowie mit Tacho und Bremser MOGLICHE ANBAUTEILE

Olk:0 Ca° W ko° | e, k;

Geringe Gerauschentwicklung Winkelgetriebe

Stirnradgetriebe
Speed Controller analog
Speed Controller digital

Baureihe Leistungs- Motor-/ Getriebe- T e Getriebe-Antriebsmomente

bereich (W) levk® dka CWuiiv 9 (Nm)
K6 6 WOW Wjw wow A wWlw A
in WOW Wjw wWow A WIIW A
K8 wWoOw wjw wo A~ WIwW A
in WOW Wjw wow A WIIW A

o WIIIwW

h WOW Wjw wow A WIW A
in WOW Wjw wow A WIIW A
h WOW Wjw Wow A WIIW A

h WOW Wjw wWOow N WIIIw




ANWENDUNGEN

Vibrationsmotoren kommen zur Anwendung wenn
ein haptisch-sensorisches Feedback auf einfache und
kostenglinstige Art gegeben werden soll. Sie sind damit

Ik W;,° WO0e; ka,k;W:%oeWt ke Cmtorn Clk m~ C

In Lane-Assist-Systemen und Side-Guard-Assist-Systemen
schitzen Vibrationsmotoren Menschenleben.

Lenkrader . Game-Controller
»v, Cm'la™ gxn . Fahrersitz im Bus / LKW
Maschinen-Controller . Tablet-PCs

Fahrassistenzsysteme

VORTEILE
Olk:0 C W kn° e, k;W% oeWJ | Ca™okk,k

| [ | A
Vielzahl von Feedback mit einem Motor realisierbar V I r I
Olk:0 C W k™goao k;WOokW kWel C°Il; kW e

Kostenginstiger Aufbau
Ideal fir den Batteriebetrieb

Olka C i 0 Wtv ~~ WD ®:%; o
MOTORTECHNOLOGIEN
MOTORAUSFUHRUNGEN
Ola kok\ o= . Glockenlaufer . Sonic-Motoren
Bauform Lager Schwungmasse Anschliisse
Ungekapselt, offene . Gleitlager o 0lke I°1; . Kabelbaum / Stecker
Schwungmasse . Beidseitig . Lotfahnen MA E HNEIDERTE ANPA NGEN
Gekapselt, ohne . Freie Kabel QG SC SSUNG
Verdrehschu?z . hvkeol® C k . Wicklung _ Haptik _ Umweltumgebungen BN RNE
Gekapselt mit Verdrehschutz . 'e caocC’ . Produktkennzeichnung . Isolationsklassen Lebensdauer
Wasserdicht, eingeschaumt !
KUNDENSPEZIFISCHE ANBAUTEILE
Produktklasse Durchmesser (mm) Nennspannung (mm)  Nennumdrehzahl (U/min) Strom (mA) Motorhalter Kabelbiaume Bandage Kontakte
ungekapselt WIW W Wilw WIIW Wil Gehéause . Schutzschlauch _ Stecker ., O0k°o°€ce, k;
gekapselt ohne Verdrehschutz 23 WI]llw Ya W
gekapselt mit Verdrehschutz Yo W
wasserdicht, einschaumbar WI1llw WIllw Ya W

: Mehr Infos zu Vibrationsmotoren. www.kocomotion.de



Motorroller
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ANWENDUNGEN

tveveeoev' kW ei€;'I C kW Ik kWea | k;a va kK"WWo °vio®lal e° kWto° eldo” ,saWIliwU
Vk ,e°cel aN I; W™l Wi%oo kW 0C ceW ,” ea°Wa,b e wmol;"Wol C eeW,k W\ve° k : al
Lasten gewahrleisten.

Logistik: . Textilindustrie

Lager-, Sortier- und Verteilungsaufgaben . Lebensmittelherstellung und -verarbeitung
Industrieautomation:  Luftfahrt:

Materialhandling, Materialbearbeitung Gepéckabfertigung

Ok°ovoee; , k;e0k 0; kK

GETRIEBELOSE MOTORROLLEN PALETTENFORDERER- MOTORROLLEN

J °cel ‘va Wtveveeev B kWelk W:%oeW RMbtbaoller fitk dRafeéanfokddrenl kvel®h zum Bewegen
anspruchsvollen Umgebung ausgelegt und kdnnen eine ganzer Paletten oder anderer groRBer und schwerer
Ul aoC "W BvkW ;0 kW N “°I; kI]W ', ce Wk K PokW D laWN k °JW '0 IW i%ama kW

“loe \°0k°cel mm»voe>, ivevae kWO ; ~ 1° ° Wwvelos Vv I aWRAgDb We® mol;AW™e ala W_k W :
die Bewegung direkt vom Motor auf die Last Ubertragen, al CW',ce Ca, | ; kl]W
vCk W oW |[kWJ °clI Wk€°l;WIla°]W'0C eeWalk W; °cel ‘va W
Motorrollen weniger wartungsanfallig und haben einen Vorteile Technische Eigenschaften
hohen Wirkungsgrad. V.°a 00°W laWw W\ GréRe:
Vorteile Technische Eigenschaften ma=, ‘.IW o KeW W,k W, Wi
KO TI\Wile _ Planetengetriebe Lo le° k; W WUMW
QvC \N‘ *kOIIWIT®W, WWWWWJ(E%: _WeW ; VI\'/|8?1(\3NLeistulnlngiChte wu' W,k WW W U ANWENDUNGEN
lee \°0k°cel =° CKI\ le° ki W wWmw Wl . ) o
. Lebensd PRI, . Flexible und préazise Fordergeschwindigkeit:
ange Lebensdauer 'oe Civi k°
Ruh? o R Wm W A—in Bewegungssteuerung AWmW A Wijilk Torque-Motoren werden fiir schnelle und genaue Verfahr- ~ Pressen  Luftfahrt
undlgeiserBetrieb VaWw Jk Woval°lvkl c0,:;0 kW Ik; o *a°]W'l W kvoPuménce 0:°mWv ¢ Wind- und
01k:6 C WVK °el koCi ‘e Civi k _I C _W geW »voe>., mtv°vee kW @lﬁghlﬁsﬁmri’e\DEUndN Wasserkraftwerke
Ubersetzungsglieder wie Getriebe und Riemen komplett -winden

GrolRe Auswahl
okW'ee CaoC" k

wegfallen zu lassen.

VORTEILE TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN
Hdochste Prazision . GroRe:@ W W W W Wii
Bedienungsfreundlich . 'e Civi k°WbvkW laWa, 6w Wvi
Kompakt, robust und hohe Kraftdichte Cjlack; el C_W WmW Wvi
Spielfrei und gerauscharm . " ™okk,k;m @ I CW j WU

Geringe Implementierungszeit
GroRRe Hohlwelle

Keine Rotorverluste

Mit NdfeB-Magneten

Mehr Infos zu Motorrollern. www.kocomotion.de



Steuerungen
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TECHNOLOGIEN SCHNITTSTELLEN
Schrittmotor Takt-, Richtungs-, Analogeingang 0°C &k °jVao
j' mj ebvivevee OkenQv Modbus
AC-Servomotor 0°C & » 8§
aev v °
MA ¢GESCHNEIDERTE ANPASSUNGEN WEITERE OPTIONEN
ANWENDUNGEN
IP-Schutz Programmierung Open- oder Closed-Loop
Steuerungen gibt es in unterschiedlichen Ausfiihrungen fiir verschiedenste Motortechnologien. Sie verfugen tber eine Bauformen Produktkennzeichnung 1o mW ok W ko v,mOlkmj =) k;
Vielzahl von Schnittstellen zur Ansteuerung der Antriebe. Oft lassen sie sich in bestehende Feldbussysteme integrieren und Firmware Anzahl der 1/Os 1 C eC I°a: k\°Ivk KWu »eWuW v

werden somit ein essenzieller Bestandteil von modernen Maschinen und Anlagen.

VORTEILE

00a " k° Wjo,: I; ka Co:° Kk

Kompakte Bauform
Unterstiitzung der gangigen Bus-Systeme KO C D
01k:0 C WOlk Ik k:WIKkW 1° C k W xo° | }’3

> <)
OlkmW _ k Wt Cced Cooxo® j \, MOT'DN
Programmierbar als Stand-Alone-L&sung

Vielzahl an unterstiitzten Motortechnologien

AUSFUHRUNGEN

Schrittmotorsteuerungen
Open und Closed Loop
Als Stand-Alone
Olkmso°aWIliw™ Co °a Cceok)\

Servosteuerungen
Mit unterschiedlichen Leistungen

Programmierbar und Schnittstellen-ready fur

Mehr Infos zu Steuerungen. www.kocomotion.de
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MOTION

CUSTOMIZE YOUR DRIVE

Integriert wird nur das, was die jeweilige Kundenapplikation braucht - ganz nach dem Baukastenprinzip.
"I WIIW k°cel WIke® ;el ce® W™° |, e k;WRNIce W Ik:d0 CW_k Wa I°a™doe k W% oW oaW ™ °
™eev;eoiil e°Wur™ ;Wok Wa ' oxv]W

Mehr Infos zu KannMOTION.

0 Ko

KOCO MOTION GmbH KOCO automotive GmbH .
vl ® o Co C eW °ed W vl e o Co C eW °ed W z

W'o, Clk; kW w W'o, Clk; k S
,°m CTok WW W W " ,°m C ok 2
LW w mw W LW W m :
info@kocomotion.de info@kocoautomotive.de z

«Whe

www.kocomotion.de www.kocoautomotive.com



