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MDrive 17 Plus – Antriebe mit integrierter Steuerun g als Linearaktuatoren  
 
Die Schrittmotorantriebe mit integrierter Steuerung des Typs MDrive 17 werden jetzt auch als 
Linearaktuatoren angeboten mit den bekannten integrierten Ansteuerversionen  

· Microstepping: optogekoppelter Takt- / Richtungs-Eingang und SPI-Schnittstelle zur Parametrierung 
· Speed Control: Analog-Drehzahl-Eingang und SPI-Schnittstelle zur Parametrierung 
· Motion Control: voll programmierbar über RS485 (ASCII-Befehlssatz) oder CANopen (DSP-402)  

      mit bis zu 11 digitalen Ein-/Ausgängen und 1 Analogeingang 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Mechanisch stehen 2 Versionen der integrierten Motoren zur Verfügung: 

· Non captive: Motor mit Hohlwelle als Spindelmutter plus Spindel ohne Verdrehsicherung:  
- max. Vorschubkraft: 220 N,  
- 4 nicht metrische Spindelsteigungen von 0,79 bis 6,35 mm / Umdr., 
- 3 Spindellängen: 152,4 mm, 304,8mm und 457,2mm,  

· Captive: Motorwelle als Spindel mit einer Länge von 152,4 mm plus Gewindekopf: 
- 2 Gewindeköpfe: einfach bis 110 N Vorschubkraft, spielreduziert bis 20 N Vorschubkraft, 
- 4 nicht metrische Spindelsteigungen von 0,79 bis 6,35 mm / Umdr. 

 
 
 
Integrierter Encoder für MDrive 14, 17 und 23 mit T akt- / Richtungseingang  
 
Für die MDrive Plus Antriebe in der Ausführung 
Microstepping mit Takt- / Richtungs-Eingang gibt 
es jetzt die Option eines integrierten Encoders. 
Dieser extrem kompakte Antrieb eröffnet neue 
Möglichkeiten einer platzsparenderen Konstruktion 
von Geräten und Maschinen, wo bisher der 
externe Encoder im Wege war. 
In der Version mit Schutzgrad IP65 und M23-
Schraubanschluss wird jetzt erstmalig ein Encoder 
angeboten. 
Die Auflösung beträgt bis zu 1000 Impulse pro 
Umdrehung auf 2 Kanälen plus Indexkanal. Die 
Signale stehen zur Auswertung in der 
übergeordneten Steuerung als Differenzausgang 
zur Verfügung. 
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Längere Motoren für MDrive 14 und 23 Plus für bis z u 0,25 Nm und 2,00 Nm   
 
Die Baureihen der MDrive Plus  - Schrittmotorantriebe mit integrierter 
Steuerung in den Flanschgrößen 14  (35x35mm) und 23 (56x56mm) 
wurden um längere Motoren mit höheren Haltemomenten erweitert. 
Dadurch kann in vielen Anwendungen platzsparender mit dem 
entsprechend kleineren Flanschmaß konstruiert werden.  
Die Gesamtlänge des MDrive 14 in 3-stack Ausführung wächst auf 77mm 
bei einem Haltemoment von bis zu 0,25 Nm. 
Der MDrive 23 in 4-stack Ausführung wächst auf eine Baulänge von 
135mm bei einem Haltemoment von bis zu 2,00 Nm. 
 
 
 
Neu im Programm:  Servogesteuerte Schrittmotoren vo n FASTECH  
 
Ab der Hannover-Messe 2009 haben wir zusätzlich die Vertretung der Firma FASTECH für Servogesteuerte 
Schrittmotoren übernommen.  
Diese Antriebe ermöglichen hoch dynamische schnelle Positionierungen mit hoher Auflösung ohne 
Überschwingen. Dies wird sowohl durch die Schrittmotor-Charakteristik als auch durch eine patentierte DSP-
basierte Ansteuertechnologie erreicht, bei der auch das Servo-typische Tuning entfällt.  
Es stehen Motoren in den 4 Flanschgrößen von NEMA 11 bis 24 zur Verfügung mit max. Haltemomenten von 
50 mNm bis 2,70 Nm.  
Bisher kann bis auf 10.000 Inkremente pro Umdrehung aufgelöst und geregelt werden, Encoder-Auflösungen 
von 20.000 und 32.000 Inkrementen sind in Vorbereitung. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Folgende Ansteuer-Schnittstellen stehen zur Verfügung: 

· Ezi-SERVO:  Takt-/Richtungseingang 
· Ezi-SERVO Plus:  RS485 mit Motion-Bibliothek und 22 digitalen Ein-/Ausgängen 

 
 
 
 
 


