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AccuStep:  Neue Steuerung für DC-Servoverhalten des  Schrittmotors  
 
Unter dem Arbeitstitel „AccuStep“ entstand eine neue patentierte Steuerung, die den Schrittmotor wie einen 
bürstenlosen DC-Servomotor betreibt. 
Mit Hilfe dieses neuen Bausteins kann der Schrittmotor beim Überschreiten des Kippmomentes nicht mehr 
außer Tritt fallen, es tritt kein Schrittverlust mehr auf. Der Motor kann bis zu seinem Kippmoment belastet 
werden. Darüber hinaus verringert sich die Drehzahl lastabhängig – gegebenenfalls bis hin zum Stillstand. 
So werden die typischen Beschränkungen des Schrittmotors eliminiert und die erzeugte Verlustleistung 
verringert. Die Vorteile des Schrittmotor-typischen hohen Anlaufmomentes und der hochauflösenden 
Positionierfähigkeit bleiben erhalten. Das verfügbare Drehmoment bei höheren Drehzahlen steigt deutlich an, 
so dass wesentlich dynamischere Anwendungen realisiert werden können. 
 
Dieser neue Baustein kann zum Beispiel mit einem Takt-/Richtungssignal angesteuert werden und einer 
normalen Takt-/Richtungs-Ansteuerung vorgeschaltet werden. Am Schrittmotor selbst reicht ein einfacher 
Encoder mit mindestens 100 Linien pro Umdrehung als Rückmeldung aus.  

 
Die Leistungsfähigkeit eines Schrittmotor-Antriebsystems 
kann also mit Hilfe dieses Bausteins wesentlich erhöht 
werden. Der AccuStep – Chip verarbeitet Mikroschritte 
mit einer Auflösung zwischen 5 und 256 und kann sogar 
unter den genannten Voraussetzungen in bestehenden 
Systemen nachgerüstet werden, wenn eine Integration 
zwischen Controler und Treiber möglich ist. 
 
Als erstes wird der AccuStep-Baustein zusammen mit 
der Mikroschritt-Ansteuerung auf die Motoren der 
Flanschgröße NEMA 23 integriert mit 4 Motorlängen und 
max. Drehmomenten zwischen 0,6 und 2,5Nm.  
Das Erscheinungsbild (siehe Abbildung) entspricht den 
bekannten MDrive 23 Plus Schrittmotoren mit integrierter 
Steuerung. 
 

Folgende Betriebsarten werden in der ersten Ausführung MDrive 23 AccuStep  enthalten sein: 
· Takt- / Richtungs-Ansteuerung über Digital-Eingänge 
· Drehzahl-Ansteuerung über Analog-Eingang 
· Drehmoment-Ansteuerung über Analog-Eingang 

 
Die Parametereinstellung erfolgt über eine RS422/485-Schnittstelle und eine grafische Benutzeroberfläche. 
 
 
 
USB-Konverterkabel:  Neu mit galvanischer Trennung für MDrive und MForce  
 
Für die MDrive Plus Antriebe und die MForce-
Mikroschritt-Steuerungen sind zur Vermeidung von 
Masse/Erd-Schleifen USB-Konverterkabel verfügbar 
mit galvanischer Trennung zwischen USB und der 
jeweiligen Schnittstelle an der Steuerung.  
Die Bestellbezeichnung endet für die neuen Konverter 
mit 001 anstatt 000 der bisherigen Kabel. 
Beispiel: 
MDrive Plus Motion Control mit RS485 : 
Bisher: MD-CC400-000 
Neu:  MD-CC400-001 
 
 

 



 2

CANopen-Firmware:  Externe Bremse wird unterstützt   
 
Die MDrive Plus  - Schrittmotorantriebe mit integrierter Ansteuerung als auch die MForce  - Mikroschritt-
steuerungen unterstützen jetzt in der Version Motion Control mit CANopen-Schnittstelle die Ansteuerung einer 
externen Bremse über einen entsprechend zu definierenden Ausgang.  
Besonders bei Z-Achsen sind Haltebremsen nötig, um im stromlos geschalteten Zustand des Antriebes und 
bei fehlender Selbsthemmung der Achse ein Halten der Position zu ermöglichen. Die Bremse wird so direkt in 
Abhängigkeit von der Bewegung des Motors angesteuert. Es können verschiedene Warte- und 
Ausschwingzeiten vor und nach der Bewegung des Motors eingestellt werden, so dass Anpassungen an 
verschiedenste Anwendungssituationen realisiert werden können. 
Im untenstehenden Beispiel ist im grafischen Konfigurations- und Testprogramm „CANopen-Tester“ die 
Ausgangsleitung 1 als Brems-Ausgang definiert. 
 

 
 
 
 
Neu im Programm:  Asynchron-Motoren mit Getriebe vo n GGM 
 
Ab der Messe SPS/IPC/DRIVES haben wir zusätzlich die Vertretung 
der Firma GGM für Asynchronmotoren mit umfangreichem 
Getriebeprogramm übernommen: 

· Einphasen- und Dreiphasenmotoren 
· Leistungsbereich 6 bis 120 W, 110/220V AC 
· Uni- und bidirektional 
· Wahlweise mit Bremse oder Drehzahlgeber zur Regelung 

 
 
 


