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Elektrische Antriebstechnik auf neuer Internet-Präs enz: www.kocomotion.de  
 
Unsere Umbenennung von IMS Europe GmbH in KOCO Motion GmbH zum 1. Januar diesen Jahres haben 
wir zum Anlass genommen, unsere Internet-Präsenz komplett neu zu gestalten. Ein hohes Maß an 
Übersichtlichkeit war oberstes Gebot, so dass jede einzelne Produktseite alle wichtigen technischen Daten im 
Überblick sowie alle Dokumentationen, Datenblätter, Manuals, Zubehör etc. enthält sowie auch alle nötigen 
Programme und Firmware-Versionen: 
 

 
 
Wir bieten in erweitertem Umfang elektrische Antriebstechnik und umfangreichen technischen Support an, 
hier ein Auszug aus dem Produktspektrum: 

· IMS Schrittmotoren mit integrierter Ansteuerung: MDrive-Baureihe von NEMA14 bis NEMA 42 
· IMS Mikroschritt-Steuerungen und Module 
· Hybrid-Schrittmotoren von NEMA 11 bis NEMA 34 
· Eisenlose DC-Flachmotoren  
· DC-Glockenanker- und Eisenanker-Motoren 
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MDrive Motion Control: Funktion synchrones Folgen /  elektronisches Getriebe  
 
In der untenstehenden Skizze wird ein Anwendungsbeispiel „Folgefunktion“ dargestellt, das die umfangreiche 
Funktionalität und Modularität der MDrive Motion Control  – Antriebe darstellt in der Version Plus2 mit 
Hochgeschwindigkeits- Ein-/Ausgängen . Der auf der Hauptachse montierte Encoder wird in der integrierten 
Ansteuerung ausgewertet, so dass der Linearaktuator synchron zur Hauptachse zwischen den beiden 
Schaltern nachgeführt wird. 
 
Folgender Ablauf kann z.B. im MDrive  Motion Control  - Antrieb abgespeichert und ausgeführt werden: 
1.  Initialisierung, Untersetzungsverhältnis Encoder-Impulse zu Schrittmotor-Schritten einstellen,  
2.  Referenzfahrt auf Referenz-Schalter, 
3.  Folgen in positive Richtung bis zum Erreichen des Endlagen-Schalters,  
4.  Folgen in negative Richtung bis zum Erreichen des Referenz-Schalters, weiter siehe 3. 

 
 
 
 
MOONS’: Neue Schrittmotoren mit Spindel als Lineara ktuatoren  
 
Neben den vielfältigen Baugrößen und Bauformen der 
Hybridschrittmotoren mit rotierender Abtriebswelle gibt 
es auch jetzt mehrere Linearaktuatoren sowohl 

· mit Abtriebswelle als Spindel als auch  
· mit Hohlwelle und durchgehender Spindel. 

Dadurch können kleine Verstellbewegungen sehr 
einfach, präzise und platzsparend realisiert werden. 
 
Weiterhin stehen neue leistungsgesteigerte 
Schrittmotoren in den Baugrößen NEMA 17, 23 und 24 
zur Verfügung, die je nach Motortyp und Ausführung 
folgende maximale Haltemomente erreicht können: 

· NEMA 17 (Frontflansch 42x42mm): max. 0,65 Nm  
· NEMA 23 (Frontflansch 56x56mm): max. 2,50 Nm  
· NEMA 24 (Frontflansch 60x60mm): max. 3,10 Nm 

 
 
 


