Firmware — Upqgrade fir MDRIVE/MFORCE Motion Control mit RS485

mit Programm IMS-Terminal

Achtung: Das UPGRADE ist ein sensibler Vorgang, der bei Kommunikationsproblemen wahrend des
eigentlichen UPGRADES zu fehlerhafter Firmware fithren kann - das UPGRADE muss volistandig

durchgefiihrt werden oder gegebenenfalls wiederholt werden !

Voraussetzungen:
- Windows-PC mit Betriebssystem WIN XP SP2 s Schneid
oder hoher mit installierter IMS-Terminal-Software ELGENT MOTION coneider
auf aktuellem Stand - ab Version 4.4.0
(herunterladen der aktuellsten Version unter
www.kocomotion.de unter den jeweiligen IMS Teminal

Produktseiten der MDrive Motion Control —
Antriebe oder der MForce Motion Control —

ASCI :Wersion 4.4.1

A communications, programming, and upgrade utility

Steuerungen mit RS485)

for the IMS Motion Control Product Farmily.

Programm-Version siehe Mendleiste > ,help®
- ,about IMS-Terminal“ (Bild rechts)

Copyright® 2010 by:
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FO Box 457

- Installierter Kabel-Treiber fir virtuellen COM-Port
bei Verwendung der Konverter-Kabel MD-CC40x-

370 M. Main St.
Mardborough, CT 06447

001 (Download unter den jeweiligen Produktseiten
auf www.kocomotion.de wie oben)

- Korrekte Verkabelung der Spannungsversorgung, angeschlossenes Schnittstellen-Konverter-Kabel
MD-CC40x-00x (USB auf RS485), Sicherheitshinweise aus Manual beachten (kein Hot-Plug etc.) !

- Kommunikation PC-MDRIVE einrichten tiber Mendleiste ,Edit*, ,Preferences”, Karteikarte ,Comm
Settings” - Einstellungen vornehmen (siehe Bild unten)
> Geratetyp (Device) einstellen:
hier MDI (MDrive),
> Nummer des COM-Ports einstellen:

t © Preferences

hier Com6, richtige COM-Port-Nummer

—YWindow Size

in der WINDOWS-Systemsteuerung / —Comm. Seftings
Geratemanager ermitteln bei Verwendung Part [Commé v Rows [72 ¥] @ Line
der USB-Konverter (virtuelle COM-Ports !) B glufsif
> Baudrate auswahlen: hier 9600 el CCTINET | cols: o = g
" Scraoll Back
- aktuelle Firmware-Datei MDI3_0xx.IMS fiir Translate.. | _CiLines.. | Buffer Size: IR
Firmware-Version 3.0xx liegt vor Char. Delay l—u = :
(kann ebenfalls unter den jeweiligen  (msecy. =1 | Fonctonkeys Graups:
Produktseiten auf www.kocomotion.de snemee [ w0 = [ Ensble ;=
heruntergeladen werden als gepackte : fmeeek j :I
(gezippte) Datei — im Folgenden am Beispiel r Device:
der Datei MDI3_011.IMS fiir Firmware-Version  ulynx @ WDl C ASIC AS (C Other [ TCP [ CAN
3.01 1) —Apply to:;
[~ Default [ Active [ A

- IMS-Terminal 6ffnen, alle Nutzer-Programme,

-Variablen etc. vorher sichern, da beim

Ok, I Cancell Al

UPGRADE! alle Programme etc. geldscht

werden und der MDRIVE auf die
Werkseinstellungen zuriickgesetzt wird.




UPGRADE! — Prozedur am Beispiel von Firmware 3.010 auf 3.011:

IMS-Terminal 6ffnen, Spannungsversorgung fir MDRIVE zuschalten, im rechten Fenster erscheint die
Einschaltnachricht, das rechte Fenster (TERMINAL-Fenster) muss aktiv sein, damit in der Menlleiste
UPGRADE! erscheint.

t : IMSTerm

File Edit Wiew Transfer Upgrade! Window Help
Dl 2Ral& et XE
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Ee=1
Vm=40596&
Vi=vm/ 50
A=Z04800
D=4
He=50
Ro=80
Mt=50
gf=z00
=0
Db=3
TEm=1
81=0,0
*82=0,0
84=19,0

"Programm
PG 1

LE =su
HE#1

H

B=0

LB =1

& mdi-plus-ee-hil-90°-hinh:

"Einstellungen

=10 x|

Fs
"Encoder ein, Z042 Encoder-Schritte—

"max. Drehzahl Z Umdr./s
"8tart-Drehzahl
"Beschleunigung 100 Umdr./s?
"Bremsen = Beschleunigen
"Haltestrom 50%

"Laufstrom S0%
"Motor-Ausschwingzeit 50 ms
"8top wenn Zchleppfehler erkannt
"zul. Toleranz am EBew.-ende max. +/
"Positionsnachregelung auf "Db" am
"allg. Eingang, low-aktiv, (&8tart O
"allg. Eingang, low-aktiwv, (Start
"Schleppfehler-Ausgang, low-aktiw

"dtart Programm-Modus ak Adresse
"Programmname su (startup) - Auto
"Referenzfahrt auf Index

"warten bis Bew. fertig
"Positionszihler auf Null

"Mame xl1

zul. Schleppfehler max. +/-200 Enc

BR x1,I1=0 "8chleife, his 2Z2=1 =
IV _>IJ

B Terminal 1 :: General Commands
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Reset

Run PGM 1

Move Some

Clear Pgm

Init Params

Sware Reset

pr vr

prsn

[MUM [caPs [Ns [ 1 | 1

f

|Capture |CDnneded | 649600 |MDrive |CAN P

MDRIVE in den UPGRADE-Modus versetzen:
Im TERMINAL-Fenster Befehl ,ug 2956102“ + Enter eingeben (Leerzeichen zwischen g und 2 !), es erscheint
ein Steuerzeichen, danach sind keine weiteren Eingaben méglich !

Achtung: Aus diesem UPGRADE-Modus kommt man nur nach dem vollstadndigen Aufspielen der

entsprechenden Firmware wieder heraus !

t : IMSTerm

File Edit Wiew Transfer Upgrade! Window Help
Dwd iB2R & F T/t XKE

Ee=1
Vm=40596&
Vi=vm/ 50
A=Z04800
D=4
He=50
Ro=80
Mt=50
gf=z00
Am=0
Db=3
TEm=1
81=0,0
*82=0,0
84=19,0

"Erogramm
PG 1

LE =u
HE#1

H

B=0

LB =1

% mdi-plus-ee-hil-902-hinh

=1o] x|

"Einstellungen =
"Encoder ein, 2048 Encoder-dchritte—

"wax. Drehzahl 2 Uwmdr./s
"#tart-Drehzahl
"Beschleunigung 100 Umdr./s?
"Bremsen = Beschleunigen
"Haltestrom 50%

"Laufstrom 20%

"Motor-Ausschwingzeit 50 ms

"zul. Schleppfehler max. +/-Z00 Enc

"3top wenn Schleppfehler erkannt
"zul. Toleranz am EBew.-ende max. +/
"Positionsnachregelung auf "Dh" am
"allg. Eingang, low-aktiv, (&8tart O
"allg. Eingang, low-aktiwv, (Start
"gchleppfehler-Ausgang, low-aktiw

"dtart Programm-Modus ak Adresse
"Programmhame su (startup) - Auto
"Referenzfahrt auf Index

"warten bis Bew. fertig
"Positionszihler auf Null

"Mame xl1

BR x1,I1=0 "8chleife, his 2Z2=1

B Terminal 1 :: General Commands

>Ug 29561020
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Dann in der Menuleiste UPGRADE! klicken. Folgende Fenster erscheinen:

+- : UPGRADE

Curing LIPGRADE, the
BaudRate is changed to 19200

o |

[ Daon't Show Again

x|

OK klicken

f_ IMS Upgrader

x|

Previous Upgrade
Wersion: I Version:
Type
MNumber: I

——
]

Messages:

Welcome to the:
WMOI/AS] Controller UPGRADER
Fress NEXT to Continue

Cancel

NEXT klicken

| emcE-

MDI3_002 IMS
MDI3_003.IMS
MDI3_004.IMS
MDI3_008 IMS
MDI3_007.IMS
MDI3_008 . IMS
MDI3_002.IMS
MDI3_010.IMS
[=[MDI3_011.1M3
MDI203_047 M3
MOI903_ 049 IM5
MDI903_050.1MS
EMoIe03_121.1M5
EMoIs03_122.1M5
MDI903_128.1M5
EMDIs03_137.1M5

Dateiname:;

Dateityp:

MDI203_146,1M3
MDI903_ 147 IM5
EMDI903_157.1M3
EmMoigo3_175.1M5
MDIS03_176.IMS
EmMoIe03_177.1mM5
MDIS03_248.1M5
MDI903_262.1M5
MDIS03_264.1M5
MDI903_273.IM3
MOI903 304 1M5
MDIS03_306.1MS

[MDI3_011.1M5

Cfren I

|UPGRADE Files (*ims)
l_ Schreibgeschitzt offnen

[
LI Abbrachen |

Z

aktuelle UPGRADE-Version auswahlen, dann ,6ffnen” klicken

} £ IMS Upgrader x| } £ IMS Upgrader x|
Previc_'us Upgra_de 3 011 Previl:_lus_ Upgrﬁ_de_ 3 011
Yersion: Yersion: Yersion: Yersion:
maer:| I roer:| I
Number: Number:
Messages: Messages:
Step 2 Step 3 - Reminder:
Select Upgrade File Press CANCEL if need to Setup COMM Fort

Cancel |

Cancel

NEXT klicken (Upgrade-Datei 3.011 ist ausgewahlt)

NEXT klicken




f- IMS Upgrader

x|

f- IMS Upgrader il

Previous Upgra_de_ IW
Yersion:

Yersion: I
B 0 |

Number:

Previous Upgra_de_ IW
Yersion:

Yersion: I
B 0 |

Number:

Messages:

Step 4
Connect RE-422 Cahle to MDIZAS] Controller

Messages:

Step &
[f WDI/AS] Controller is notin UPGRADE Mode, press Cancel,
then type "LIG 2956102" inthe Terminal window.

Cancel

Cancel

NEXT klicken

f_ IMS Upgrader

X|

NEXT klicken

} © IMS Upgrader x|

Previous Upgra_de IW
Version:

Version: I
el 0 I

Number:

Previous Upgra_de_ IW
Yersion:

Yersion: I
ey 0 I

Number:

Messages:

Step b
FPower Up ar Cyele Power to MDrive Controller

Messages:

Step 7:
Establishing COMM with MDI/AS] Contraller

Cancel

NEXT Kklicken

Es wird versucht, die Kommunikation mit der
Steuerung aufzubauen

Evtl. dauert es etwas, bis Kommunikation aufgebaut ist — bis untenstehendes Fenster erscheint:

f- IMS Upgrader

x|

Previous ™15 Upgrade ™=
Yersion: Yersion:
e |

Number:

| 20006999

Messages:

Step 8
Press UPGRADE Button to Start

Previous |

UPGRADE klicken

maoglichst andere Programme am PC vorher schlieBen,

- PC sollte wahrend des UPGRADES nicht Abstiirzen,
- die Kommunikation darf nicht gestért oder unterbrochen werden !




} © IMS Upgrader x| } © IMS Upgrader x|
Previous Upgrade Previous Upgrade
Yersion: I #.010 Yersion: I #.011 Yersion: I #.010 Yersion: I #.011
Nfrﬁt']'eﬂ: | 20006999 Upgrading. .. 24% Nfrﬁt']'eﬂ: | 20006999
Messages: Messages:
Step 9: Step 10:
Press ABORT to Abort Uparade Reseting MDI/AS] Controller
Then Fress DOMNE
Upgrade lauft durch — nicht Abbrechen, solange UPGRADE ist erfolgreich durchgelaufen !
UPGRADE lauft (blaue Laufleiste) Spannung am MDRIVE ab- und zuschalten,

dann DONE klicken !

Dann in das TERMINAL-Fenster klicken, es sollte neue Einschalt-Nachricht erscheinen: ,Copyright ....%,
Evtl. Spannung erneut ab- und zuschalten oder Reset mit CTRL C um Einschalt-Nachricht zu generieren.

Die aktuelle Versionsnummer der Firmware wird durch den Befehl ,pr vr* + Enter angezeigt (hier Version
3.011)

} : IMSTerm [ =10l x|

File Edit Wiew Transfer Upgrade! Window Help
Dl 2Ral& et XE

& mdi-plus-ee-hil-90°-hi : = |El|i| =, Terminal 1 :: General Gommands = |D|i|
"Einstellungen T :I
Ee=1 "Encoder ein, Z042 Encoder-Schritte—

Vi=4058 "max. Drehzahl Z Umdr./s
Vi=vm/50 "&tart-Drehzahl

2=204800 T'Beschleunigung 100 Umdr./s2

D=2 "Bremsen = Beschleunigen

He=50 "Haltestrom 50%

Ro=80 "Laufstrom 20%

Mt=50 "Motor-Ausschwingzeit 50 ms

3f=z00 "zul. Schleppfehler max. +/-200 Eno
=0 "8top wenn Zchleppfehler erkannt

Dh=5 "zul. Toleranz am Bew.-ende max. +/
"Em=1 "Positionsnachregelung auf "Db" am
21=0,0 "allg. Eingang, low-aktiv, (&8tart O
TEz=0,0 "allg. Eingang, low-aktiwv, (Start

34=1%9,0 "Schleppfehler-Ausgang, low-aktiw

"Programm

PG 1 "Start Programm-Modus ab Adresse Copyright® 2001-200% by Intelligent Motion Systems, Inc.
LE =u "Programmname su (startup) - Auto c : i A 4
HT 1 G S, — zug 28561020Copyright® 2010 schneider Electric mMotion UsSA
H "warten bis Bew. fertig =pr e
p=0 "Positionszihler auf Null §| 011 =
LB =1 "Mame xl1 —
BR x1,I1=0 "gchleife, bhis g2=1 = Reset Run PGM 1 | Move Some | Clear Pgm | Init Params
|‘|l - e e » Sware Reset prvr prsn
| omcars[ns [ 1 [ 1 4fb | |Capiure [Connected | B:9600 |MDrive | CAN
KOCO MOTION GmbH Aussendienst / Tech. Support:
Niedereschacher Strasse 54  Tel.: 07720/995858-0 Tel.: 035205/4587-8
D-78083 Dauchingen Fax: 07720/995858-9 Fax: 035205/4587-9
Email: info@kocomotion.de Email: h.ruhland@kocomotion.de

Internet: www.kocomotion.de oder www.imshome.com
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